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1.- INFORMACION GENERAL
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2.- CARACTERISTICAS DE CAMPANA

2.1. DESCRIPCION GENERAL DE LA CAMPANA

La campaiia PROA 2025 (PROA) se enmarca en un conjunto de pruebas de la embarcacion y sus
equipos, tanto navales como cientificos. Estas pruebas se vienen realizando desde la entrega del
barco y continuaran en el futuro préximo. Concretamente durante la camparia PROA se realizaron
pruebas navales generales, de navegacion en hielo y de algunos equipos tanto instalados en el
buque (acustica, TSS, Meteo, etc.) como de algunos equipos desplegados y sus accesorios
necesarios (chigres, cables, etc.).

Durante la primera fase de la campafia se hicieron visitas a las BAE (JCl, GdC) con invitados
(Ministra de Ciencia, Innovacién y Universidades, Presidenta del CSIC) que pudieron visitar las
instalaciones y recibir informacidn sobre los proyectos que se realizan alli en esta campaia 2024-
2025. Paralelamente el OdB actué como buque logistico transportando a personal hacia y desde
las bases con visitas a la Isla del Rey Jorge donde se encuentra un aerédromo con vuelos a Punta
Arenas.

En la segunda fase, ademas de realizar este apoyo logistico incluyendo el transporte de material y
personal asi como la retirada de residuos, se realizaron las pruebas mencionadas anteriormente.
En este informe se detallan cuales fueron estas pruebas y los resultados de las mismas. Se ofrecen

recomendaciones y comentarios sobre instalaciones, aparejos y procedimientos.
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2.2. PUERTOS, FECHAS, EQUIPOS, TECNICAS
PUERTOS Y FECHAS

'UTRAC'ON 1.DERROTA El buque (OdB) partié de Vigo

el dia 3 de enero de 2025 con
destino a Punta Arenas (Chile)
donde arribé el dia 30 de
enero. Se descargd material y
embarcé el personal del IEO, la
UTM vy personal en transito a
las bases (BAE). Zarpd el dia 3
de febrero de 2025 al mediodia
en demanda de las Islas
Shteland del Sur. (/lustracion
1.)

Las primeras fechas se
dedicaron a transporte de
personal entre bases y a |. Rey
Jorge para recoger y dejar
personal institucional. La
segunda fase concluyd en
Ushuaia el dia 24/2/2025.

La llustracién 1 muestra la derrota del buque entre esas dos fechas.
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DERROTERO POR DIA

BITACORA
DIA DERROTERO DIARIO
31/1/25 Odon de Buen en muelle Pratt de Punta Arenas
1/2/25 Puerto Punta Arenas Pruebas de equipos
Pruebas de equipos. Arranchado.
2/2/25 Puerto Punta Arenas Mesopélagos en tambor
Pruebas Politolana con cable CTD
3/2/25 Salimos del puerto de Punta Arenas rumbo a la isla de Livingston. Pruebas BlueROV
4/2/25 Navegacion Drake P.
Instalaciones software MB, FerriBox,
5/2/25 Navegacion Drake P. Meteo, etc.
6/2/25 Drake P. a Estrecho Nelson- Sur Shetlands- BAE JCI- Camp. Byers.
Llegada a Livingston. Operaciones de logistica en Bahia Sur (BAE JCI) y
campamento Bayers. 17:30 Barqueo en Byers
7/2/25 BAE JCI- Sur 1. Livingston Se repara Docking Head del hangar.
10:15 | Prueba piedra 500 kg CTD frente BAE JCI 08:00 Pruebas BlueROV
BlueROV desde zodiac P
14:25 | Prueba pescante y chigre ron frame de la roseta ue. esde zodlac Faseo por
Glaciar Johnson
21:00 | Navegacion a |. Rey Jorge
8/2/25| 5:00 | Transito a Rey Jorge- Rey Jorge- BASE FREI (B. Fildes)
12:00 | Llegada a Rey Jorge. Operaciones de logistica y cambio personal. 13:00 ROTV5
20:20 | Barqueos R. Jorge. Personal.
9/2/25 BASE FREI (B. Fildes) - Sur Shetlands- BAE JCI - Camp. Byers
2:30 | Salida de R. Jorge hacia BAE JCI
11:30 | En BAE Jci
21:00 | Salida de BAE hacia Camp. Byers
23:00 | Llegada a Byers Barqueos
23:55 | Salida de Byers
Camp. Byers- BAE JCI- I. Decepcidn - Puerto Foster- BAE Gabriel de
10/2/25 Castilla. ROTV5
1:40 | Llegada a BAE JCI.
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8:40 | Salida de BAE JCI
11:30 | Llegada a Puerto Foster I. Decepcion
17:10 ROTV5
Puerto Foster I. Decepcion BAE GdC- Caleta Cierva- I. Decepcién. Puerto
11/2/25 Foster BAE GdC
1:00 | Salida de Puerto Foster I. Decepcion
9:15 | Llegada a Caleta Cierva ROTVS
14:40 | Salida de Caleta Cierva
21:00 | Llegada a Puerto Foster. |. Decepcion
Puerto Foster I. Decepcion BAE GdC-I. Rey Jorge- Base Frei- (B. Fildes)- I.
12/2/25 Livingston- BAE JCI- I. Rey Jorge- Base Frei- (B. Fildes)
0:15 | Salida de Puerto Foster I. Decepcion
6:30 | Llegada a Rey Jorge. Operaciones de logistica y cambio personal. Personal Institucional
8:30 | Salida de R. Jorge hacia BAE JCI
14:40 | Llegada a BAE JCI. Barqueos
16:30 | Salida de BAE JCI hacia I. Rey Jotge Barqueos
23:20 | Llegada a Rey Jorge. Operaciones de logistica y cambio personal.
I. Rey Jorge- Base Frei- (B. Fildes) - Frente I. Joinville (NE) - Norte I.
13/2/25 D'Urville Pruebas de navegacion en Hielo
Pruebas del Depth Setting Multihaz
0:00 | Salida de I. Rey Jorge hacia Mar de Weddell 712 camino al Mar de Weddell
10:00 | En Hielos a NE de I. Joinville
18:00 | Saliendo de hielos a Norte de |. d'Urville
20:30 EM712 y EK80
Inicio estacién CTD001
Se retira el Docking Head del T-Frame
para poner pasteca y poder arrastrar
Manta Trawl
14/2/25 Norte de I. D'Urville para calibraciéon de EM712
09:00 Calibracion EM712
ROTV5
10:30 BoxCorer
19:20 Prueba ruidos EK80
21:00 MegaBox Corer (no sale nada)
21:50 Draga Shipek
Manta Trawl/
15/2/25 De Norte Isla d'Urville a Base Ganeral B. O'Higgins y a Bahia Esperanza | Barqueo 13 p.

Del Norte de la I. D'Urville a Bahia O'Higgins a socaire

10
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14:30 | En Bahia O'Higgins EM712

En Esperanza con hielos. Estacion cientifica antdrtica Ruperto
Elichiribehety (ECARE).Caleta Choza, al sudeste de la boca de la bahia
22:00 | Esperanza Barqueo

16/2/25 De Bahia Esperanza a BAE JCl y a I. Rey Jorge Base Frei Barqueo 13 p. +

1:30 | Salida de Bahia Esperanza

17:30 | En BAE JCI

18:05 | Salida de BAE JCI

23:40 | Llegada a I. Rey Jorge

17/2/25 De I. Rey Jorge Base Frei a Bahia Primavera

10:11:00 Navegacion a Trinity Island.

13:12:00 H.C. Con piedray
compensacion de oleaje. En CTD

ROTVS

18:30:00 CTD002

19:30:00 BCOO3

19:48:00 Manta Trawl

BC04

18/2/25 De B. Primavera a Norte I. Christiana a Este I. Brabant a Sur de Brabant

0:05:00 SVP002

7:23:00 Inicio multihaz transito

11:04:00 Fin multihaz transito

13:22:00 pesca MESOPELAGOS, EK80
y multihaz

15:04:00 FIN MESOPELAGOS.
Problemas estibador*

15:05:00 multihaz transito a Palmer

ROTV6

Sur de |. Brabant a Canal Neumayer a Biscoe Point a Canal Neumayer a
19/2/25 Bahia Paraiso

Multihaz a Estrecho NeuMayers-
Anvers

Prueba de gravimetro

Inicio ROTV007

Inicio CTDO03

13:04:00 Fin CTD0OO3

13:07:00 Inicio SK002

15:07:00 Fin SK002

15:30:00 Transito a Bahia Paraiso.
Grabamos multihaz

19:15:00 Bahia Paraiso

11
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19:30 Llegada a Bahia Paraiso 19:30:00 Llegada a Bahia Paraiso

Inicio ROTV8

18:30:00 Fin ROTV8

De Bahia Paraiso a sur de Anvers Bismark Strait- Wauweermans Islands
20/2/25 a Bahia Wilhemina

00:00 Bahia Paraiso. 10:20 Sur I. Anvers.

23:59 Bahia Wilhemina

De Wilhemina Bay a |. Decepciod. Puerto Foster BAE GdC. a BAE JCI I.

21/2/25 Livingston Recogida de residuos
00:00 Bahia Wilhemina
11:00 Puerto Foster . |I. Decepcién. BAE GDC Residuos
12:20 Salida de Puerto Foster
14:30 Llegada a BAE JCI. Bahia Sur. I. Livingston Personal y Residuos
22/2/25 De BAE JCI I. Livingstone a Estrecho Nelson a Drake P.

02:10 Salida de Bahia Sur. BAE JCI

Pruebas T-Frame con piedra para
corregir estibador

BAE JCI Recogida residuos (madera 'y
dos contenedores) y dejamos
personal (3)

23/2/25 P. Drake
24/2/25 P. Drake
25/02/25

Canal del Beagle- Puerto de Ushuaia

05:10 Entrada en Canal del Beagle

13:00 Entrada en Puerto de Ushuaia
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Los equipo que se embarcaron o se tenia intencién de hacerlo fueron los siguientes:
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Comentarios y
experiencia previa
Equipo Condiciones Donde Aparejo en el OdB
Ecosondas multihaz EM712 y EM124 navegando En quilla
Sonda paramétrica EM124SBP navegando En quilla
Perfilador SVP Plus Deep Sea navegando En quilla
Sondas biologicas navegando En quillas retrdctiles
Salinometro navegando+estacion En quilla
Problemas de
ADCP navegando+estacion | En quillas retrdctiles instalacion previos
Marport navegando En equipo
HiPap navegando+estacion En equipo
Draga shipek en estacion popa o estribor
Draga Van Veen en estacion popa o estribor
Draga Box-Corer en estacion popa o estribor
Draga roca en estacion popa o estribor
MegaboxCorer en estacion popa o estribor
No se consiguio
conectarlo con el
ROTYV Politolana navegando Eestribor Chigre CTD dptico
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Entré agua hasta

ROV BlueROV 150 Externo al barco Desde embarcacion Cable propio reparacion
Pruebas modo
CTD y Roseta en estacion estribor Chigre CTD "Hangar"
Chigre
Perfilador SVP en estacion estribor hidrogrdfico
Chigre
Manta trawl navegando popa o estribor hidrogrdfico poca profundidad
A bordo Multinet.
Chigre Por CTD. No se pudo
Red multinet Navegando Popa Multipropésito hacer por Optico
Chigre
Multipropésitoy | Con Marport y tal
Red mesopelagos micronecton Navegando Popa tambor de red vez HiPap
LISTADO DE EQUIPOS PROBADOS
Comentarios y
experiencia previa
Equipo Condiciones Donde Aparejo en el OdB
Ecosondas multihaz EM712 y EM124 navegando En quilla
Sonda paramétrica TOPAS PS18 navegando En quilla
Perfilador SVP Plus Deep Sea navegando Por estribor
Sondas bioldgicas navegando En quillas retractiles
Salinémetro navegando+estacion En quilla
Problemas de
ADCP navegando+estacion En quillas retractiles instalacion previos
Marport navegando En equipo En Mesopélagos
HiPap navegando+estacion En equipo En Politolana
Chigre
Draga shipek en estacién popa o estribor hidrografico Por estribor
Draga Van Veen en estacion popa o estribor No se utilizd
Chigre
Draga Box-Corer en estacién popa o estribor hidrografico Por estribor
Draga roca en estacién popa o estribor No se utilizé
MegaboxCorer en estacién popa o estribor Se probd y vino vacio

ROTV Politolana

navegando

Eestribor

Chigre CTD

No se consiguid
conectarlo con el
Optico

ROV BlueROV 150

En embarcacion zodiac

14
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Pruebas modo

CTD y Roseta en estacién estribor Chigre CTD "Hangar"
Chigre
Perfilador SVP en estacién estribor hidrografico
Chigre
Manta trawl navegando popa o estribor hidrografico poca profundidad
A bordo Multinet.
Chigre Por CTD. No se pudo
Red multinet Navegando Popa Multipropdsito | hacer por Optico
Chigre
Multipropésito y | Con Marport y tal vez
Red mesopelagos micronecton Navegando Popa tambor de red HiPap

2.3. BARQUEOS Y NAVEGACION EN HIELOS
Durante la campafia se realizaron muchos barqueos de personal y de recogida de residuos. No se

detallan aqui esos barqueos. Sin embargo, se adquirid6 mucha experiencia por parte de la

tripulacién en este aspecto.

También la navegacién en hielos fue un punto importante especialmente en Bahia Esperanza

donde no se habia programado y el buque y tripulacidn tuvieron que enfrentarse a una situacion

habitual pero no prevista comportandose sqtisfactoriamente.

2.4. DERROTA, MAPAS Y EVENTOS

MAPAS

llustracion 2. Derrota

15
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_clsla Snow

£

Isla Emperot
Isla Brabant
hla Charlon

Isla Anversisla Ar‘]v_e[;;y-z(#,.?\

2 Isla Rongéylsla Danco!
@ p -2
Canal Neum _!ef/ ahia Andvord

o .
I’(./ Isla Re ;.‘Jorge
;\(

Paso‘M‘acFarlan
Isla Livingston,

psla Smith Isla Decepcion

gsla Trinidad
;lsla Llége*'
%’ea Two Hummock

Bahia Erebus y Terror
Isla James Ross

:Isla Seymour (Marambio)

Isla Elephan =.l

Cabo Lookout
% ‘csla Gibbs
Isla Aspland
¢ o]

" isla D'Urville

abo Dubouzet
Isla Joinville
* -—wv

Estrecho Antarctic Isla Dundee‘-".'
WA/W T Ulisla Paulet
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ILUSTRACION 5. DERROTA Y MANIOBRAS

V84 ‘x*

IDraga Ship8ck;

\ @GR Ock
Draga Sh "-‘z""‘q)j .o 500 Kk '
Y8 Derrota y maniobras
A =

MRS

. t. »

. .
R -

~ \ —.
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ILUSTRACION 6. DERROTA Y OPERACIONES ROTV POLITOLANA
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ILUSTRACION 7. DERROTA DE LA CALIBRACION DE LA MULTIHAZ

Draga Si Pl
Draga Sh
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Inicio Hora Fondo Hora Fin Hora
Instrumento Clave Fecha GMT GMT GMT LAT LON Prof
SVP SVP0O1 13/2/25 20:30:00 20:36:00 21:25:00| -62.805608 | -56.295243 | 318.0
CTD CTDOO01 13/2/25 21:56:00 21:56:00 21:56:00| -62.806022 | -56.297253 | 320.0
CORER BC 001 14/2/25 10:59:00 10:59:00 11:15:00| -62.875000 | -56.283000 | 334.0
CORER BC 002 14/2/25 13:50:00 13:50:00 13:50:00 | -62.875200| -56.283226 | 330.0
DRAGA SK_001 14/2/25 21:27:00 21:39:00 21:39:00| -62.895833 | -56.365167 | 130.0
CORER BC_003 17/2/25 18:30:00 18:38:00 18:46:00 | -63.634167 | -61.142667 | 166.0
CORER BC_004 17/2/25 23:05:00 23:12:00 23:18:00| -64.118667 | -60.993333 | 180.0
SVP SVP002 18/2/25 0:05:00 0:23:00 0:35:00| -64.101333 | -61.046833 | 482.0
MESOPELAGOS | ME_001 18/2/25 12:55:00 13:30:00 14:46:00 | -63.818213 | -61.383855 | 759.0
DRAGA SK_002 19/2/25 13:04:00 13:09:00 13:17:00 | -64.841167 | -63.821000| 184.9
OPERACIONES CON ROTYV - POLITOLANA
instr
umen
FID geom cruiseid lat lon t_id |cdiid vessel
POINT (-60.992848 - 290D2025020 | 64.11834| 60.99284 290D20250203_rov | ODON DE
ROV.10 | 64.118343) 3 3 8|ROV |_02 BUEN
POINT (-62.941382 - 290D2025020 | 64.85637| 62.94138 290D20250203_rov | ODON DE
ROV.11 | 64.856379) 3 9 2|ROV | 05 BUEN
POINT (-61.13718 - 290D2025020 | 63.63266 290D20250203_rov | ODON DE
ROV.12 | 63.632667) 3 7(-61.13718 |ROV |_03 BUEN
POINT (-60.667700 290D2025020 | 62.96942| 60.66770 290D20250203_rov | ODON DE
ROV.13|62.969424) 3 2 0O|ROV | _07 BUEN
POINT (-56.365923 - 290D2025020 | 62.89522| 56.36592 290D20250203_rov | ODON DE
ROV.14 | 62.895228) 3 8 3|ROV |_04 BUEN
POINT (-63.820461 - 290D2025020 | 64.83902| 63.82046 290D20250203_rov | ODON DE
ROV.15 | 64.839027) 3 7 1/ROV | _06 BUEN
POINT (-62.810758 - 290D2025020 62.81075 290D20250203_rov | ODON DE
ROV.16 | 64.50665) 3 -64.50665 8|ROV | _01 BUEN
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3. EQUIPOS DESPLEGADOS

3.1. —CTD Y ROSETA

Se realizarén cuatro estaciones de CTD, primero se realizaron pruebas con un peso para entrenar
la maniobra, junto con los sistemas de la misma (via radio, control y mando del chigre desde los
puestos dispoobles, ...). Una vez se monté el CTD se realizaron pruebas durante los perfiles con el
control de ola y en un principio todo funciona correctamente.

El chigre y cable se utilizaron para el despliegue del ROTV-Politolana, una vez realizado el test con
el control de ola con el CTD también se empled con la politolana dando una mayor estabilidad en
la maniobra durante la toma de imagenes ya que la distancia al fondo era mds constante

eliminando el movimiento cosntante de acercarse y alejarse del fondo.

3.5. — TERMOSAL (FERRIBOX)
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3.5.1.- DESCRIPCION

2.3 Water system installation

Standing in front of the FB all connectors are
located on the left side.

Pipe connector for overflow (into the bilge/sink)

Overflow hose from Debubbler
to ventilation unit

Overflow pipe connector at the Debubbler

Connector for fresh water q{

Connector for seawater IN 4

Connector for seawater OUT

Figure 2-11: sketch FB connectors left (exemplary)

Fresh water IN

~ UTM

UNIDAD DE TECNOLOGIA MARINA

Seawater IN

Seawater OUT

THE -4H-FERRYBOX ES UN SISTEMA AUTONOMO PARA LA MONITORIZACION DE FLUJO.
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3.7.— ESTACION METEOROLOGICA
3.7.1.- DESCRIPCION

Z f T Z f T I T

GPS input, MODZ_1, 9609 & N 1 {istener]

WMTTO0 1

WMTTO0 2 --
\WAND A RISS55 0003 M 1 COM! IP:10.0.0.2
FTB330
— HMP155 WINDI2RB£S5 DS00 BN 1VEME -
AR PRESURE S3485 B800E K 4 VoERt AWS4 30 i MCC4U1
AF: TEUD AKD FUWIDITY, R2485, 5600 & N 1V00U WEATHER STATION—= ~—=|Observation Console
¢ c
SUN RATIATION SENSOR, MU 06 SIGNAL
| FHOTON SENSOR, ANALDE SISNAL = |J:L|
‘ EHL ML-020P
—| i | |
CMP6

WD, NIEA CUTPUT, RE4851, 4800 M5 1 KO, NET B

WCOMAS, NMER, HDT INFUT, 34852, 300 N B 1

|

sl | |
jii

I

H

it T VAISALA

e]s = —

;'i A ) = _ |™ Blook Diagram A
§ i e 2023-06-01 ALPAR

] ! e A3 | A

i j - DWE ~ [ snestior 1
ERERT 8 5 4 | 2 I T

3.8 RED MESOPELAGOS Yy MULTISAMPLER “VERDA”

3.8.1. Descripcion
La red mesopélagos se utiliza para pescar organismos de micronecton. Lleva un
Multisampler (VERDA) disefiado por la UTM. En este caso se realizé una pesca de
pruebas sin VERDA para entrenar y ver como se desarrollaba la maniobra. Debido a
los fallos en el estibador, no se realizaron mas pescas. Se puso un sensor de Marport
(Trawl Eye del SdG)
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ILUSTRACION 8. Red MESOPELAGOS en el tambor

3.8.2. Incidencias

Se largé el aparejo hasta los 825m de cable aproximadamente, a una profundidad
de 361m Cuando se cobré el cable surgieron problemas con el estibador. Se puede
ver en la llustracidon.7 como al virar el cable, aparecen picos porque se esta
cobrando y largando sucesivamente para conseguir una buena estiba. Al chequear
los datos del sistema se comprobd que el didmetro del cable en los datos estaba
incorrecto. El personal de IBERCISA se conecté remotamente y lo cambid al correcto.
Sin embargo el estibador continud sin ajustarse correctamente en los extremos del
tambor
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ILUSTRACION 9. Perfil de profundidad del sensor TE de Marport

B MOHOIONOS COVBMATASMTNA RENA TUTH MO e i sniCoMn COMMMSAGOOUND OWAT  0.000

" 062727 610W, ;\ SOG 121kn @ orro 230.2° @
R

\\\“

DEPTH = —m

True Mode

208025 222741 A * M3 01921681170

3.8.3.Maniobras

Se realiz6 una maniobra utilizando el tambor de red. Este tambor esta situado muy
alto en la cubierta y es dificil acceder cuando algun cable o viento se lia. Se
recomienda instalar una plataforma de acero delante del tambor con acceso facil.

3.8.4. MARPORT
Los sensores MARPORT ya se habian provado anteriormente. En esta ocasidn solo se
utilizé el sensor TE del SAG porqgue no lleva carcasa y es mas ligero que el del OdB.
No se utilizaron los sensores de distancia (puertas). No hubo tiempo de hacer mas
pruebas. La instalacién del sensor TE del SAG en el software SCALA Ia hizo el
personal de MARPORT- SPAIN remotamente y funciond correctamente.

3.9 MANTA TRAWL RED

Este equipo es para el muestreo del neusto aunque se usa actualmente para
muestrear micropldsticos. Se utilizd por el pértico T-Frame de estribor en arrastre.
Este pdrtico se tuvo que adaptar retirando el Docking Head y colocando una pasteca

libre para poder trabajar en arrastre. La maniobra equivale a la de unos bongos.
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¥ A

llustracion 10. Manta Trawl

3.10 ROTV POLITOLANA
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ILUSTRACION 11. POLITOLANA

Este ROV o patin se utilizd con el cable del CTD (Chigre
CTD). Se probé de utilizar el cable de fibra dptica del
chigre dptico pero no funciond. La razén era que lleva
una cadmara de alta resoluciéon para tiempo real pero se
tuvieron que enviar las imagenes con una resolucion
menor para el tiempo real y luego obtener la HD
almacenada en el sistema.

Una vez en el agua, se desciende hasta el fondo. Con
una velocidad entre 1 nudo y 1.5 nudos se va
reconociendo el fondo y el bentos asociado. Se arria o

cobra cable dependiendo de la profundidad.

ILUSTRACION 12. BLUE ROV

3.11 ROV BLUEROV 150

Este MiniROV se desplegd principalmente desde la
embarcacién neumatica.
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3.12 DRAGAS Y CORER
3.12.1 Box CORER

ILUSTRACION 13. BOX CORER

3.12.2 DRAGA SHIPECK

ILUSTRACION 14.DRAGA SHIPECK
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4. ACUSTICA

4.1. PRUEBAS DE EQUIPOS EN ANTARTIDA. ODON DE BUEN.
4.1.1. CRONOLOGIA

4.1.2. OBIETIVO
Proporcionar soporte técnico a las pruebas de equipos efectuadas por el Instituto Espafiol
de Oceanografia con el equipamiento acustico del OdB.

4.2. OBSERVACIONES (POR EQUIPOS)

4.2.1. EK80.
Funcionamiento correcto, aunque el canal de 200 kHz se observa algo de ruido proveniente

de una fuente no identificada todavia. Se han realizado pruebas de ruido a diferentes
velocidades por parte del personal del IEO. Podria tratarse de la sonda de puente (Furuno
FE800) que trabaja con dos frecuencias 50 y 200 kHz.

Durante las pruebas se ocupa el disco duro del ordenador de adquisicién y se tienen que
borrar datos de las pruebas que realizo Kongsberg ¢ Habria que valorar aumentar el espacio
de almacenamiento del ordenado?

Opcién ADCP. Sin probar

Durante las pruebas de ruido no se observan diferencias significativas en el ruido observado
con las quillas retraidas o extendidas, es posible que esto se deba a que con las quillas
extendidas el buque trabaja a un régimen de motor superior para mantener las mismas

velocidades de referencia.

4.2.2. EA640

Funcionamiento correcto.

4.2.3. EA440

Probada. Funcionamiento correcto, pero no entendemos su utilidad mas alla de ver las

sefiales que se emiten.
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Funcionamiento correcto. Muy buena resolucién, tanto en batimetria como en backscatter.

Se adquieren datos en proyeccion UTM 21S en un rango de profundidades de 18m a 1554m

llegando a obtener un grid con resolucidon de 50cm a una profundidad de 90m. Los datos

se procesan a bordo con CARIS HIPS&SIPS v12 aplicando perfiles de velocidad del sonido

adquiridos con el perfilador y con el CTD de a bordo y con perfiles sintéticos en los transitos

generados con la base de datos WOA13.

ILUSTRACION 15. EM712, MAPA

5Z=aUW

/
/
64-40S ,"/ \\\
‘ ’&/. {

S

v
AR ﬁ

-00w 057-20W 056-40W S6-N0W n==_2nw

El 13/02 se realizan pruebas entre diferentes configuraciones de adquisicién (equiangular

vs equidistante, dual Swath mode, extra detection, HD) y se comprueba que por defecto la

mejor configuracién de adquisicion es HD (o equiangular), extra detection off y Dual swath

mode off. Se recomienda usar el Dual Swath mode si la velocidad del buque es elevada.

Se comprueba que funcionando en modo sincronizado con la EK80 se pierden muchos pings

de informacion resultando en una resolucidon menor.
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Se graban datos en transitos y se realiza un mosaico en la zona norte de Jeinville Island el
dia 14/02. Se procesa la batimetria y el backscatter y se obtienen datos de muy buena

calidad.

Grid de batimetria de 1m de resolucion Mosaico de backscatter de 1m de resolucion

Se comprueba que los valores de calibracion de roll y pitch incluidos en la adquisicion son
correctos.

Calibracion de roll Calibracion pitch

Los datos procesados se proporcionaran al IBCSO para su inclusién en la compilacion
batimétrica IBSCO, Seabed 2030 y GEBCO.

4.2.5. EM124
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Reseteados los transductores 3 veces, pero después ha funcionado correctamente en

stand-alone.

problemas en algunas pruebas.

Hay que realizar mas pruebas de sincronizacién porque hemos tenido

Para sincronizar. Tiene que funcionar como Master en modo CALCULATED, si no es asi no

funciona. iEste problema de sincronizacién podria estar relacionado con el mddulo

EM124SBP?

Se adquieren datos el dia 17/02 a una profundidad de 1500m en la zona sur de la Isla Rey

Jorge en un drea donde existen datos adquiridos con la ecosonda Reson Teledyne

Hydrosweep DS del Sarmiento de Gamboa con el fin de comparar los datos, obteniendo

datos visiblemente de mejor calidad con la EM124.

ILUSTRACION 16 COMPARACION DS-EM124

RGN %), R e

.y

Datos adquiridos con la ecosonda Hydro

sweep DS, B/O

Datos adquiridos con la ecosonda EM124, B/O Oddn

Sarmiento de Gamboa

de Buen

Datos adquiridos con la ecosonda Hydrosweep DS (B/O Sarmiento de Gamboa) en azul y con la ecosonda EM124

(B/O Odén de Buen) en verde
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4.2.6. EM124SBP
Funcionamiento no satisfactorio. No hemos conseguido ver sefial paramétrica, puede que
debido a la naturaleza del subsuelo. Faltan mds pruebas. En cualquier caso tiene un ancho
de banda (1.5 kHz) muy inferior a TOPAS. No es sustituto de TOPAS.
4.2.7. ADCP
e Hemos arrancado el de 150 kHz. Funcionamiento correcto a falta de calibracién.
e Faltainstalar transmisores de video en cada ordenador del ADCP (total 2 transmisores).
e No hemos arrancado el de 38 kHz.
4.2.8. PERFILADOR SVP
e Se han realizado 2 perfiles. Funcionamiento correcto
4.2.9. HIPAP
Se ha instalado en el patin Politolana. Funcionamiento correcto, aunque se observé un
desfase de 12 m respecto a los sensores de presion. Revisando la configuracion del
programa APOS se deshabilita el offset de instalacion (8 m.).
Una vez corregido este problema y cargado un perfil de velocidad correcto se soluciona el
problema.
Segun Kongsberg los relés que cortan el motor en caso de sobrecalentamiento de la unidad
de casco del HiPAP no estan bien cableados, como hemos estado trabajando en modo local
no hemos realizado ningln cambio. Queda pendiente de realizarlo. Segin la nota de
Kongsberg realizar este ajuste no requiere de ningun técnico especializado de Kongsberg.
4.2.10. ME70
Se ha arrancado y se han grabado datos, que aparentemente son buenos. Falta calibracién
y probar la opcidn de batimetria.
4.2.11. MS70
No se ha probado
4.2.12. MVP.
No se ha probado.

4.2.13. OTRAS OBSERVACIONES:
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El sistema Matrix de video presenta un funcionamiento erratico: El puntero salta de
pantalla, velocidad excesiva del puntero, el cursor solo trabaja en la zona central de la
pantalla (en algunas pantallas), probablemente por falta de ancho de banda y un excesivo
numero de pantallas, en muchos casos con informacién redundante (en ocasiones hasta 3
pantallas con la misma informacién en un mismo local)
e Es necesario establecer perfiles de usuario para evitar que se puedan manipular
determinados equipos desde cualquier terminal.
e Transmisores adicionales necesarios:
o 2 para ADCPs
o 2 paraincrementar de 1 a 3 las pantallas conectadas a EIVA
o Pueden ser necesarios mas transmisores para otros equipos que dependan de otros
departamentos.
e Seria necesario instalar un teléfono adicional (inaldmbrico) en la parte de Proa del local de
control de acustica y acercar las mesas (Babor y proa) a la pared, para disminuir en 30-40

cm la distancia a los monitores

Hace falta instalar un equipo Sippican XBT.

Hace falta instalar bases de enchufes de alimentacidn suficientes en cada una de las

mesas de la sala de control de acustica.

Se deberian cambiar algunos ratones que no funcionan correctamente y teclados con
configuracion inglesa.

Hace falta instalar bases de enchufes de alimentacion suficientes en cada una de las

mesas de la sala de control de acustica.

Se deberian cambiar algunos ratones que no funcionan correctamente y teclados con

configuracion inglesa.
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5. MECANICA (I.C., P.C.)

5.1. OPERACIONES REALIZADAS
N2 OPERACION FECHA HORAINICIO EQUIPO CHIGRE UTILIZADO |CABLE LARGADO (Metros)| ~ OBSERVACIONES
| 13/02/2025 23:00 MANTA TRAWL HIDROGRAFICO 100
2 14/02/2025 11:00 BOX CORER HIDROGRAFICO 3 Se reajusta el devanador
3 14/02/2005 20:50 MEGA BOX CORER MULTIPROPOSITO 30
4 14/02/2005 2130 SHIPECK HIDROGRAFICO 130
5 14/02/2025 2200 MANTA TRAWL HIDROGRAFICO 100
b 17/02/2005 18:30 BOX CORER HIDROGRAFICO 166 Se reajusta el devanador
1 17/02/2005 1930 MANTA TRAWL HIDROGRAFICO 100
§ 17/02/2005 249 BOX CORER HIDROGRAFICO 130
9 18/02/2025 132 REDES PESCA MULTIPROPOSITO 800 Problemas Devanador
10 18/02/2005 19:00 PESO 500Kg MULTIPROPOSITO 900 Problemas Devanador
11 19/02/2025 11:00 SHIPECK HIDROGRAFICO 400 Sube abierta
12 19/02/2005 11:30 SHIPECK HIDROGRAFICO 400 Sube abigrta
13 19/02/2025 12:00 SHIPECK HIDROGRAFICO 400
14 20/02/205 11:00 PESO 500Kg HIDROGRAFICO 700 Se reajusta el devanador
5.2. INCIDENCIAS

Mala estiba del chigre multipropdsito impide realizar pruebas de Mesopélagos y de

Multired

5.3. CHIGRE HIDROGRAFICO

En las Operaciones 2 y 6 el devanador del Chigre Hidrografico comienza ir en sentido
contrario a la direccidn que larga el cable. Se reajusta en la pantalla de control y realiza

toda la maniobra correctamente. Se desconoce el motivo por el cual se desconfigura.
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Despues de las Operaciones 11, 12 y 13 con la Shipeck el cable queda mal devanado,
posiblemente por la falta de peso del equipo. Se larga un peso de 500 Kg en la Operacion
14 y se reajusta el devanador nuevamente. Queda solucionada la estiva del cable en el
tambor.

Antes de operar la Manta Trawl, en arrastre, se tuvo que retirar el Docking Head (DH) del
poértico T-Frame. Este (DH) solo permite operar en estacion, a buque parado, ya que la
pasteca (o roldana) no tiene libertad para moverse hacia popa. Se retiré el DH y se instalé

una pasteca.

5.4. CHIGRE MULTIPROPOSITO

En la Operacién 9, con la Red de pesca, a la hora de recuperarla comienza a devanar mal.
Parece que cuando el estibador va hacia Popa no vuelve cuando debe y no devana bien
el cable. Se intenta alinear pero parece un problema de configuracion interna que hay
gue ver con lbercisa en puerto. Cabe destacar que se esta utilizando la pasteca central
cuando, en principio, estad configurado para la pasteca de Babor. Es necesario hablar con
Ibercisa para cambiar esto, ya que la mayor parte de los equipos que se van a usar
necesitan ser largados por el centro, o no serd posible la operativa por tamafio de estos

(Ejem: Vibrocorer,Box Corer) .

ILUSTRACION 17. T-FRAME DE ESTRIBOR CON EL DOCKING HEAD

ILUSTRACION 18. T-FRAME DE ESTRIBOR SIN EL DOCKING HEAD
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6. PRUEBAS RECOMENDADAS POR LA SOCIEDAD DE CLASIFICACION LLRR (M.P.)

ke, -

6.1. INTRODUCCION

En este informe se detallaran las pruebas recomendadas por la sociedad de Clasificacion LLRR en

la campafia Antdrtica en llevada a cabo en Febrero de2025 en el buque “B.0. ODON DE BUEN”

6.2. ESPACIOS DE MAQUINARIA.

e Prevencidn de la ingestion de nieve en la entrada de aire. OK
e Requisitos de calefaccion del compartimiento de maquinaria. OK
¢ Mantenimiento de la temperatura de entrada de aire para la maquinaria a una

temperatura que cumpla con los requisitos del fabricante. OK
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e Control de la ventilacion y/o provision de escudos para evitar el flujo directo de aire frio
contra el equipo de control y medicidon y los sistemas de tuberias de diametro
pequeno.OK, existen difusores para dirigir el aire caliente

e Prevencion de la ingestion de hielo y garantia del funcionamiento de los suministros de
agua de mar para los sistemas de maquinaria y medidas a tomar en caso de pérdida del
suministro de agua de mar a la maquinaria esencial debido a la ingestién de hielo en los
cofres de mar. OK,correcto funcionamiento de las resistencias instaladas

e Proteccidn de baterias u otros dispositivos de energia almacenada.OK

e Medidas necesarias para garantizar un aire libre de humedad para el aire de control, el
silbato y los servicios de cubierta. OK, existe instalacion de secadores de aire

e Prevencion de la congelacién del sistema doméstico de agua dulce y el sistema sanitario.
OK

e Requisitos de calefaccidn para gaséleo o grados adecuados de gaséleo/diésel para las
temperaturas previstas. OK

e Medidas necesarias para garantizar el funcionamiento satisfactorio de los purificadores
de aceite lubricante y aceite pesado. OK

e Limpieza de los filtros de gaséleo para evitar la acumulacién de cera. OK

e Operacion del separador de agua y aceite y accidon necesaria para evitar la congelacion del

agua, si esta expuesta, incluido el calentamiento. OK

6.3. COMPARTIMENTOS DE MAQUINARIA AUXILIAR

incluidas las salas de bombas hidraulicas, el compartimento del aparato de gobierno, el
compartimento del generador de emergencia, el compartimento del propulsor de proa,
todos los pasajes bajo cubierta y la quilla del conducto y el compartimento de la bomba de

emergencia contra incendios, las bombas de agua nebulizada y de aspersién:

e Considerar la mayor viscosidad de los lubricantes debido a las bajas temperaturas.OK

e Politica para el uso de fluidos disefiados para los requisitos operativos en climas frios. OK
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Funcionamiento de los calentadores de los espacios y de los tanques de aceite.OK

Ventilacién del compartimento. OK

Calefaccion del compartimento o procedimiento alternativo, es decir, hacer funcionar las
bombas hidrdulicas de forma continua, utilizar aceite a baja temperatura o calentar el
tanque de aceite.OK

e Requerimientos de combustible y aceite lubricante.OK

6.4. EQUIPO DE CUBIERTA:

e Acciones necesarias para garantizar el funcionamiento seguro y eficiente de las gruas de
manipulacion de carga y mangueras, incluidas las comprobaciones de la formacién de
hielo en las poleas, que puede hacer que los cables salten de ellas. Es habitual que el
control hidraulico sea lento y que los frenos resbalen. OK

e Proteccidn y prueba de los dispositivos de seguridad y de todos los interruptores de
seguridad, es decir, los interruptores de limite del pescante. OK

e Proteccién de los motores eléctricos y neumaticos expuestos, las escalas de alojamiento y
las escalas del piloto. OK

e Control de la ventilacion de la bodega de carga y prevencion de la ingestidon de nieve o
hielo en la entrada de aire. OK

e Maedidas necesarias para garantizar el funcionamiento seguro y eficiente de las tapas de
las escotillas y un sellado satisfactorio. OK

e Engrase adecuado a baja temperatura de todas las partes mdviles expuestas, por
ejemplo, tuercas/pernos de mariposa, bisagras de aletas, respiraderos, ejes de vélvulas,
tapas de tubos de sondeo, ejes de ruedas de hidrantes, garras de acero para puertas,

ruedas y arietes, rodillos de escalera de piloto y vias de riel, etc. OK

e Inventario y almacenamiento de material de descongelacidn, incluidas palas, palancas,

mazos de madera, martillos, clavos, mazos, picos y suficiente sal y arena. OK
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e Calefaccion de almacenes. OK

e Desmontaje de sentinas de bodegas, sentinas de almacenes, casilleros de cadenas y
sentinas para los pasillos laterales.

e Prevencion de congelacidn y estallido de tubos de sondeo e imbornales. OK

e Garantizar que las duchas anticontaminacion y las estaciones lavaojos sean accesibles,

adecuadas y listas para su uso a temperatura ambiente. OK

6.5. DISPOSITIVOS DE SALVAMENTO, EQUIPOS DE DETECCION Y EXTINCION DE

INCENDIOS:

e Operacidon y mantenimiento de los sistemas de calefaccidn, si estan instalados. OK

e Mantenimiento de los sistemas de baterias. OK

e Drenaje de las secciones expuestas de las lineas de extincion de incendios y de espuma.
OK

e Proteccidn de los controles y equipos contra la congelacidn, la acumulacion de nieve y la
acumulacién de hielo. OK

e Retirada de la nieve y el hielo de las vias de acceso. OK

e Proteccién del medio extintor de incendios contra la congelacion. Los sistemas de CO2
suelen funcionar solo a temperaturas superiores a -16 °C. OK

o Almacenamiento de las mangueras y las boquillas contra incendios en un lugar protegido
cerca de la boca de incendios. OK

e Almacenamiento del equipo de extincidon de incendios en un lugar calido y accesible. OK

e Requisitos de combustible para embarcaciones de supervivencia. OK

e Comprobacion y uso de la ropa de proteccién térmica proporcionada, con instrucciones al

personal sobre los peligros para la salud de las temperaturas extremadamente frias. OK
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6.6. ALOJAMIENTO Y PROTECCION DE LA TRIPULACION:

e Mantener las vias de escape accesibles y seguras. OK

e Disponibilidad y estado de proteccion térmica adecuada para todas las personas a bordo
teniendo en cuenta el viaje previsto. OK

e Requisitos de calefaccion y ventilacidn de los alojamientos y de la sala de control, incluida

la garantia de una humedad del aire adecuada. OK

6.7. NAVEGACION:

e Medidas para garantizar el funcionamiento satisfactorio del radar y del equipo de
deteccion de hielo. OK

e Medidas para evitar que la acumulacidn de nieve y hielo bloquee las sirenas de niebla. OK

e Funcionamiento y mantenimiento de la calefaccion del puente. OK

e Descongelacién de las ventanas del puente. OK

6.8. FUNCIONAMIENTO DEL LASTRE:

Acciones necesarias para reducir el riesgo de congelacién del agua de lastre y acciones a

adoptar en caso de que el agua de lastre se congele. OK

7. GESTION DE DATOS ADQUIRIDOS (SD)

Trabajo realizado por el Centro de Datos de la UTM-CSIC y el Centro Nacional de Datos Polares

(CNDP) respecto a los metadatos y datos generados durante la campana.

7.1. GENERACION DE METADATOS DE LA CAMPANA EN GENERAL Y DE CADA TIPO DE DATOS ADQUIRIDO

e Generacion del fichero de metadatos Cruise Summary Report (CSR) de la campafia. El
Identificador de la campafia es 290D20250203.

e Generaciodn de los ficheros de metadatos Common Data Index (CDI) para cada tipo de conjunto
de datos: 290D20250203_met, 290D20250203_mbe, 290D20250203_ffe,
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290D20250203_ctd-ros, 290D20250203_svp, 290D20250203_cor, 290D20250203_dre,
290D20250203_rov.

7.2. INCLUSION EN CATALOGOS Y GEOPORTAL
Se ha afiadido al Catalogo de Campaiias y Datos Oceanograficos de la UTM-CSIC una
entrada para la campafia de pruebas PROA_0225.

~UTM QOceanographic Cruise & Data Catalogue

ECSIC  Marine Tect it, UTM-CSIC
A/ Data Centre Q Search ) Sign in
e P
Overview
21 PROA_0225

First Antarctic cruise of the RV Odén de Buen with the aim of certifying its polar capacity and carrying out
equipment trials.

Download and links

% CRUISE MAP Open link
http://data.utm.csic.es/set/odb/20250203/map

% DOCUMENTATION Open link
http://data.utm.csic.es/set/odb/20250203/doc

https://doi.org/10.20351/290D20250203 Open link
CITE AS http://data.utm.csic.es/set/odb/20250203/cite

@ Spatial extent

% OPEN DATA Open link M
http://data.utm.csic.es/set/odb/20250203/open "%
| 59 o

Ademas de la informacion disponible en los metadatos de campafia, se ha anadido enlaces a:
o Digital Object Identifier (DOI) generado para el conjunto de la campafa:
https://doi.org/10.20351/290D20250203
o los datos de caracter abierto.

o mapa de la campafia generado en el Geoportal de la UTM con las diferentes capas

(navegacidn y estaciones segun instrumentacion)
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ILUSTRACION 19 MAPA DE LA CAMPANA

En el catdlogo también se ha afiadido entradas para los datasets adquiridos durante la
campaia (meteoroldgicos, ecosonda multihaz, ecosonda bioldgica, CTD, SVPs, corers,
dragas, red y ROTV Politolana) y tanto la entrada de la campafia como las de los datos

correspondientes estan relacionadas entre si.

~UTM QOc eanogt aphic Cruise & Data Catalogue

CsiC

(a i 3 TETUT .
2] PROA_0225
First Antarctic cruise of the RV Odon de Buen with the

aim of certifying its polar capacity and camying out
‘equipment trials.

Sorribas Cervantes, Jordi. Castelion Masalles, Arturo
Serrano Lopez, Alberto - ~-
LA

o8
£ PROA _0225 biomass data
9 Siomass data acquired on board the RV Odén de
Buen with a Kongsberg EX 80 biological echasounder
¢ during the PROA. 0225 crise.

O s
£ PROA 0225 ROV data

Images acquired with the ROV Politolana during the
PROA_0225 cruise on board the F/V Odén de Buen.

0s -2 -2-2-2- 1"
£ PROA _0225 corer data
4 Sediment cores acquired on board the R/V Oddn de
Buen with box corer during the PROA_0225 cruise.
P
08 TS
£ PROA_0225 multibeam data
Muitibeam data acquired on board the R/V Odén de
B«'\MMIMEWWWIEIMZA
’ echosounder during the PROA_0225 cruise,
[
(Sl 1 -3-3-3-3-1"%
£ PROA 0225 SVP data

Water column data from 2 SVP acquired with an SVP
muonps-mwmmlwo«sna&mmv
the PROA_0225 cruise.

Z

(=l Ce-
£ PROA_0225 dredge data
Data from 2 samples acquired on board the RV Oddn
- de BMMIWGWWV-PWWH
3 %~
08 D
£ PROA _0225 CTD-rossette data
Water column data from 2 CTD and rosette acquired
- on m 0' RV Odén de Buen during the
3 %~
0Os TRTT T
£ PROA_0225 meteorological data

Metearological data acquired on board the RV Odén

- o o e o s
‘, -.
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Las entradas también estan disponibles en el Catdlogo del CNDP. Aqui ademas se ha
afiadido una entrada de los videos grabados con el dron, informacién de caracter abierto

bajo peticion.

>
CATALOGO DE METADATOS
CNDP - CENTRONACIONAL DE DATOS POLARES o - ,‘!"‘

[Qowce  asecn

W Nothing in basket

L] - =x - L]
*Q Fitter £ PROA_0225 dredge data £ Video recordings PROA_0225 cruise £ PROA_0225 corer data

»jf”x Fluen with bow corer uing the PROA_ 0026 crufse

© ToPICS

s
£ PROA_0225 CTD-rossette data

PR o cor, 4 Yo 3 CTO s e s

s
£ PROA_0225 multibeam data

Lias
© CONTACT FOR THE RESOURCE
CPE-CNDP, Spanish Poler Data Centre (300

L Ld L]
s £ PROA_0225 ROV data = PROA_0225 SVP data £ PROA_0225 meteorologice 3

7.3. RESPECTO A LOS DATOS:

1. El conjunto de datos adquiridos durante la campaiia ha sido afiadido al repositorio del
Centro de Datos de la UTM-CSIC y del CNDP para su salvaguarda.

2. Los datos abiertos estan disponibles para su descarga directa en
https://data.utm.csic.es/set/odb/20250203/open/, o bien a través del Catalogo o bien
bajo peticién mediante un formulario.

3. Se ha realizado un Control de Calidad (QC) de los datos meteorolégicos y perfiles en la
columna de agua, por lo que se pueden descargar en formato raw y en formato Ocean Data
View (ODV) - formato ASCII con flags de QC-. Los datos meteoroldgicos se pueden ver
ademas graficamente (y descargar) en el Visualizador. Asimismo, estos datos abiertos seran
subidos al Catalogo de Datos Common Data Index (CDI) de SeaDataNet en formato ODV.
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4. Los videos del ROV Politolana son de caracter restringido por un periodo
determinado. Taly como recoge el Protocolo de la COCSABO, a los 2 afios desde la
finalizacion de la campania los datos brutos pueden ser publicados, excepto que existan
cldusulas de salvaguarda. El resto de datos son de caracter abierto.

8. INFORMATICA Y COMUNICACIONES

8.1. INFRAESTRUCTURA DEL SISTEMA INFORMATICO

El bugue cuenta con una infraestructura informatica avanzada compuesta por los siguientes
servidores y dispositivos de red:

SERVIDORES Y SISTEMAS DE GESTION

e FORTINET: Firewall con servicios anadidos de VPN, DNS, DHCP y QoS.

e PFSENSE: Router encargado de la administracién de usuarios con acceso a la red Starlink.

e MINIFITLET: Servidor principal del Sistema de Adquisicion de Datos Oceanograficos
(SADO).

e PROX-SIMANO2: Servidor de virtualizacion PROXMOX.

e SIMAN-ODON: Servidor del software SIMAN.

e NAS-TRIPU: Servidor NAS con carpetas compartidas para capitan, cocina, compartida,
maquinas, marineria y puente.

e NAS-TECH: Servidor NAS con almacenamiento de archivos y datos de la UTM.

e NAS-DATA: NAS destinado al almacenamiento del histérico fotografico del buque y
datos de campaiia en curso.

o SERVIDOR CAMARAS: Servidor de la red de videovigilancia del buque.
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8.2. INFRAESTRUCTURA DE COMUNICACIONES

El bugue dispone de una infraestructura de comunicaciones optimizada, con multiples sistemas
gue garantizan conectividad en diversas condiciones operativas:

e Conectividad VSAT:

o Se dispone de dos antenas VSAT de 240 que operan en banda Ku.

o Las antenas estan posicionadas estratégicamente para que, en caso de pérdida de
cobertura en una de ellas, la otra tome el relevo automaticamente, asegurando
cobertura VSAT continua en todo momento.

e Conectividad Starlink:

o Dos antenas marinizadas Starlink que proporcionan una conexién de alta
velocidad.

o Balanceo de carga con router PFSense, optimizando el ancho de banda y
permitiendo multiples videoconferencias simultaneas sin pérdida de calidad.

e Conectividad 4G:

o Dos routers 4G que permiten el acceso a internet mediante redes méviles cuando
el buque se encuentra en zonas con cobertura terrestre.
o MATRIX CIENTIFICA: Sistema de equipos emisores y receptores interconectados para
operaciones cientificas.
o MATRIX NAVEGACION: Sistema de equipos emisores y receptores interconectados para
la gestion de la navegacion.
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8.3. GESTION DEL CONSUMO DE DATOS CON PORTAL CAUTIVO

Para garantizar un uso eficiente de la conectividad, se ha implementado un portal cautivo que
regula el consumo diario de datos.

Dado que el servicio Starlink no es ilimitado, este sistema impone un limite de consumo
individual por usuario, evitando asi que un solo usuario agote los recursos disponibles y afecte el
servicio del resto de la tripulacion.

El limite de consumo diario se calcula en funcion del nimero de usuarios y la duracién de la
actividad, asignando una cuota especifica por dia. En caso de requerimientos excepcionales, se
dispone de un mecanismo para ampliar temporalmente el acceso a mas datos.

8.4. INFRAESTRUCTURA DE IMPRESION

Para la impresiéon de documentos a bordo, el buque dispone de cinco impresoras distribuidas
estratégicamente en distintas areas.

HP-Puente.:.... HP Laserlet Pro MFP (Oficina del
- 4302 puente)
Multifuncién: .... LEXMAR (Camarote
- CS521 capitan)
_Multifuncién: .... Brother (Sala de
243cmyk M4dquinas)
_HP-Maquinas:. HP LaserJet Pro MFP (Sala de
4302 Maquinas)
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_HP-InfoR........... HP LaserJet Pro MFP 4302 (Sala de Informatica)

8.5. ALMACENAMIENTO DE DATOS CIENTIFICOS

Los datos adquiridos por el Sistema de Adquisicion de Datos Oceanograficos (SADO) se
almacenan en la siguiente ubicacion de red:

7 \sado

Asimismo, los datos generados por los instrumentos cientificos durante la campafia se
almacenan en la siguiente ruta de red:

(7 \datos\PROA0225
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