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1.- INFORMACION GENERAL

FICHA TECNICA

ACRONIMO ECOBIOGEO23
TITULO PROYECTO ECOBIOGEO23
29SDG2024021
. CODIGO 4
CODIGO REN
UTM
JEFE CIENTIFICO Eric Delory INSTITUCION PLOCAN

INICIO 14/02/2024 FINAL 17/02/2024
BUQUE B/O Sarmiento de Gamboa

Islas Canarias / zona estacién ESTOC, PLOCAN Banco de

ZONA DE TRABAJO
Ensayos
RESPONSABLE TECNICO Ivdn Mouzo Bellino | Organizaciéon uT™Mm
David Angel Fenandez Fontaifia(UTM Equipos Desplegables)
EQUIPO TECNICO Andrea Navarro Negueruela (UTM ACUSTICA)

Eduardo de Novoa Fernandez(UTM TIC)
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2.- CARACTERISTICAS DE CAMPANA

2.1. — DESCRIPCION GENERAL DE LA CAMPANA

Se busca reponer y actualizar un servicio de trampas de sedimento y correntimetro en la Estacién
Europea de Series Temporales Ocednicas de Canarias (ESTOC), y actualizan un sistema de
monitorizacion profundo de flujo de particulas y secuestro de carbono en el océano(FLUCARO)

para su monitorizacién a largo plazo.

e Se realizaran dos fondeos, uno en el punto ESTOC situado a 60 millas nauticas al norte de
Gran Canaria a una profundidad de 1615m aproximadamente. El otro fondeo sera en el

punto FLUCARO, a unas 5 millas al este del punto ESTOC.
e Se realizardan muestras con una bomba de teflon para detectar trazas de metales pesados

e Serealizardn CTDs en las zonas de los fondeos y en la zona de estudio PLOCAN al oeste de

Gran Canaria.

2.2. — PUERTOS Y FECHAS

14/02/2024 Salida del Puerto de la Luz(Las Palmas de Gran Canaria) — 22/02/2024 Llegada Puerto

Espigdn Cuarto, Beiramar (Vigo)
2.3. — INCIDENCIAS GENERALES

e Problemas con el chigre del CTD que no afectan notablemente al funcionamiento del equipo.
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2.4. — MAPA FINAL DE NAVEGACION
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3.- INFORME ELE

3.1. - CTD Y ROSETA

Se utiliza una roseta de 24 botellas de 12L con un CTD SBE 911 Plus con doble TC y doble
oxigeno, ademas de sensores de fluorescencia, turbidez, oxigeno disuelto y PH. Se instala en la
roseta una camara UVP6(Underwater Video Profiler) que saca fotos periodicamente del plancton

y las particulas en suspension. Entra en la roseta perfectamente sin afectar a las botellas Niskin.
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3.1.1.- DESCRIPCION

El CTD Seabird 911 Plus mide la conductividad, temperatura y presién de la columna de agua

ademas de

otros parametros, al poder conectar hasta ocho conectores auxiliares. Esta disefiado para perfiles

verticales

y escanea hasta 24 veces por segundo, 24 Hz. Ademas, dispone de una caja principal de aluminio

lo que le

permite descender hasta 6800 metros de profundidad. TambiEn permite recoger muestras de

aguaa

distintas profundidades mediante el uso de la roseta y las 24 botellas Niskin que lleva instaladas.
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|3.1.z.- CARACTERISTICAS TECNICAS

Especificaciones generales

Temp (2C) Cond (S/m) Presion Entrada A/D
Rangos de medida -5a+35 Da7 0 a 10500 0 a 5 Voltios
Precision inicial 0.0001 0.0003 0.015 % 0.0005 Voltios
Estabilidad 0.0002 0.0003 0.0015 % 0.001 Voltios
Resolucién (24 Hz) 0.0002 0.00004 0.001 % 0.0012 Voltios
Caja Aluminio (6800 metros profundidad)
Peso 25 Kg (Aire) 16 Kg (Agua)

|3.1.4.- METODOLOGIA / MANIOBRA

Se han realizado 14 estaciones verticales en las que se ha largado y cobrado a la velocidad
de 60m/min con el uso del chigre de CTD instalado en el B/O Sarmiento de Gamboa.

Después de detectar un ruido extrafio en el chigre de CTD se procede a trabajar a una
velocidad de 45m/min para el largado y 50m/min para cobrar el cable.

Se utilizo el siguiente software para la adquisicion y tratamiento de los datos del perfilador
CTD SBE 9 Plus:

e Seasave 7.26, version 2017, para la adquisicion en tiempo real de los datos del CTD.

e SBE Data Processing, para el procesamiento de los datos.

Se han facilitado todos los datos procesados a los cientificos para el facil tratamiento de

ellos y poder observar rapidamente los resultados de los perfiles realizados
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3.1.4.- CALIBRACION
Los sensores utilizados en este equipo y las fechas de calibracion son las siguientes:

- CTD SBE 9 Plus 852 (09/11/2021)

- Sensor de temperatura primario SBE 3P 4669 (06/10/2021)

- Sensor de conductividad primario SBE 4C 3289 (07/10/2021)
- Sensor de temperatura secundario SBE 3P 5363 (06/10/2021)
- Sensor de conductividad secundario SBE 4C 3770 (07/10/2021)
- Voltaje 0 Fluorometer, WET Labs 6268 (04/06/2020)

- Voltaje 1 Turbidity Meter, WET Labs 6268 (04/06/2020)

- Voltaje 2 SBE 43 1980 (25/03/2023)

- Voltaje 3 Fluorometer CDOM 5816 (08/07/2019)

- Voltaje 4 AMT PH 382 (15/02/2024)

- Voltaje 5 SBE 43 1665 (28/03/2023)

- Voltaje 6 Altimeter 397

- Voltaje 7 Free
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Las estaciones que se han realizado con el CTD y roseta son las siguientes:

Nombre Timestamp Latitud Longitud Profundidad
CTD_FLUCARO_ 1 |15-02-2024 15:25:00 [29.1833515N [15.4200033W |2534m
CTD_FLUCARO 2 |15-02-2024 18:08:00 |29.1665888N [15.4999737W |808m
CTD_FLUCARO_3 |15-02-2024 20:24:00 [29.1665652N [15.4999842W |3664m
CTD_FLUCARO_ 4 |16-02-2024 00:42:00 [29.1665755N [15.4999508W [8m
CTD_FLUCARO 5 |16-02-2024 02:09:00 [29.1961867N [15.4927845W |3602m
CTD_FLUCARO 6 |16-02-2024 20:54:00 |28.0591625N [15.2974232W |977m
CTD_FLUCARO_ 7 |16-02-2024 22:37:00 [28.0591625N [15.2974232W |6m
CTD_FLUCARO 8 |16-02-2024 23:35:00 |28.055581N [15.3331448W |666m
CTD_FLUCARO 9 |17-02-2024 01:01:00 [28.0555625N [15.3331638W |6m
CTD_FLUCARO_10 |17-02-2024 02:06:00 [28.0496513N [15.3580228W |98m
CTD_FLUCARO_ 11 |17-02-2024 02:53:00 [28.03811N 15.3808765W |31m
CTD_FLUCARO_ 12 |17-02-2024 03:43:00 |28.0403078N [15.382873W |6m
CTD_FLUCARO_13 |17-02-2024 04:48:00 [28.0276745N [15.3610847W |52m
CTD_FLUCARO_14 |17-02-2024 05:48:00 |28.0182187N [15.3365078W |301m

10
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3.1.6.- INCIDENCIAS

1.- En la estacion Flucarol falla la conexion submarina y se rehace en el momento. No se repite la

estacion pero se prueba la conexion con un CTD de prueba de 400m de profundidad.
2.- Interferencia UVP6 y fluorémetro.

En la estacion Flucaro2 se observa que el fluorometro estd tiene mucho ruido, con Spikes
considerables, y se comprueba que es debido al flash de la cdmara UVP6 ya que durante el perfil
de subida la camara va apagada y el fluorémetro funciona correctamente. Se gira el sensor 180

grados para que no esté mirando directamente hacia la cdmara.

En la estacion Flucaro3 el fluorémetro vuelve a tener demasiado ruido, al terminar se cambia de
posicion dentro de la roseta para que esté mds alejado aun. En la estacidn Flucaro3 se

comprueba que se ha solucionado el problema.

11
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3.2. - TERMOSAL

3.2.1.- DESCRIPCION

El termosalinografo SBE 21 es un medidor de temperatura y conductividad de alta precisién
disefiado para la toma de medidas en un barco en continuo. Toma medidas de temperatura y
conductividad ademas de hasta 4 canales analdgicos/digitales a 4 Hz y esta programado para
enviar un valor cada 6 segundos. En el barco se ha estado adquiriendo valores de Temperatura,

conductividad, salinidad, densidad y fluorescencia durante toda la campafia.

12
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3.2.2.- Caracteristicas técnicas

Temp (2C) Cond (S/m) Entrada A/D

Rangos de medida -5a+35 0Oa7 0 a 5 Voltios
Precision inicial 0.01 0.001 0.0005 Voltios
Resolucion 0.001 0.0001 0.0012 Voltios

3.2.3.- CALIBRACION

La calibracién del Termosalinografo Seabird SBE 21 con SN 1692 es del 14 de Noviembre de 2019.

3.2.4.- INCIDENCIAS

Sin incidencias

13
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3.3. — ESTACION METEOROLOGICA

3.3.1.- DESCRIPCION

La estacion meteorolégica instalada en el barco es del fabricante Aanderaa Instruments que

mide en continuo en intervalos de 1 minuto. Los sensores que tiene instalados son los siguientes:

- Datalogger Geonica 3000C

- Temperatura del aire y humedad relativa. Geonica STH 5031. (HMP60)
- Presion atmosférica YOUNG 61302V

- Radiacion solar. Piranometro LICOR LI200R

- Direccidn del viento y velocidad del viento. YOUNG 05106

- Radiacion PAR. LICOR LI 190R

- Radiacion UVB SKYE Instruments SKU430

- GPSintegrado

3.3.2.- INCIDENCIAS

Sin incidencias

14
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4.- INFORME ACUSTICA

4.1. — APPLANIX POS MV

Se utiliza una roseta de 24 botellas de 12L con un CTD SBE 911 Plus con doble TC y doble
oxigeno, ademas de sensores de fluorescencia,

4.1.1- DESCRIPCION

POS-MV es el sensor de actitud del buque, consta de dos antenas instaladas sobre el
puente, una unidad de control y una Unidad de Referencia o MRU (Motion Reference
Unit).

El sistema utiliza informacion de los GPS y la MRU para determinar la actitud relativa del
buque respecto el plano horizontal en los tres ejes (cabeceo, balanceo y guifiada), asi
como el rumbo y la posicion. Toda esta informacién se distribuye por la red Ethernet y

via seria a los diferentes instrumentos que lo requieren.

La posicidon proporcionada por el sistema corresponde a la de la MRU. Las antenas
GPS proporcionan informacion de la orientacion (heading) de la proa del buque,
velocidad, posicion y tiempo, mientras que la MRU proporciona informacién de actitud...
Toda esta informacion es procesada e integrada y se generan los correspondientes
telegramas de datos, asi como telegramas de tiempo (NMEA ZDA) y sehfales de

sincronizacion (PPS) para el tiempo.

15
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Mounting bracket, MEU-H-MB3

MRLI-5

MRU-E-CE] cakle

Junction box, MRU-E-JB1 |_
. -— DGPS correctlon Ikput
@ L Gyro composs Input

Processing Unit o MRU coble

Fig. 1. Applanix POS-MV system configuration.

|4.1.2- CARACTERISTICAS TECNICAS

e Precision (Roll / Pitch): 0.02° RMS (1 sigma).
e Precision (Heave): 5 cm or 5% (whichever is greater) for periods of 20 sec or less.
e Precision (Heading): 0.01° (1 sigma).

e Precision (Posiciéon): 0,5 to 2 m (1 sigma), dependiendo de la disponibilidad de
correcciones diferenciales.

e Precision (Velocidad): 0,03 m/s horizontal.

16
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W |182.188.3.107 =l
Status ~Accuracy—— Attitude
@ At Accuracy (deg)
. titude
POS Wode Nav: Full : i Roll {deg) 0240 0,020
MUSHiE  OK @ Heednd | | Dy feg) 0692 0,020
@ Position Heading (deg) 120,541 0,011
Nav Status  RTCM DGPS @ velocity |
GAMS Online @ Heave Speed (knots) 1.312 Track{deg) 36,728
-Position- Velocity
Accuracy {m) Accuracy (rm/s)
L atitude 44°19'02,0852" N 0,434 Morth (mis) 0,541 0,036
Longitude B8°56'29,6725" W 0,472 East (mis) 0,403 0,037
Altitude (m} 50,263 0847 | Dowin (m's) 0,277 0,028
~Oynamics —Events
Angular Rate (degfs)  Accel (mfs®) Time Count
Longitudinal 0,436 0,016 Event 1
Transverse 0,221 0,020 Event 2
Vertical 0,222 0,137 . EERS 14:45:05,000000 GPS 7162100
floo/7/2008 | 14:45:05GPs  [1999:28:20 POS Moniter
llustracion 1. Software de control. POS/MV
# EAGOD Ei
Fée View Options Interfaces Instal Step! Help Shortouts
FEE m = omms |

1759.51 m

llustracion 2. Sonda hidrografica EA600

HHIH IIIHEJIIH \lII!‘““HHI‘HIH \’H!T“llz""
I
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|3- INCIDENCIAS

En la pantalla principal del POSMV del laboratorio hubo algun problema en la
visualizacion, se prob6 de cambiar los KVM, pero finalmente era un problema en si de la

pantalla. Asi que después de la campafa se hizo un cambio de esta.

18
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4.2.- SONDA MONOHAZ EA 600

4.2.1.- DESCRIPCION
Ecosonda Monohaz de doble frecuencia (12 y 200 KHz.).
La sonda dispone de interfaces serie y ethernet para la entrada y salida de datos.

Navegacion y sincronizacion de tiempo proviene del sensor de movimiento Applanix

POS-MV.
Telegram Port Bauds Data Bits Bit Stop Parity
Navigatio COM3 9600 8 1 No
nand
time
Attitude COM2 19600 8 1 No

El dato de profundidad se distribuye por la red general de datos (Ethernet) a través del
Puerto UDP 2020.

4.2.2.- INCIDENCIAS

Hubo que reiniciar una vez ya que se bloqued y perdimos la senal del fondo.

19
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4.3.1.- DESCRIPCION

El sistema de navegacién EIVA consta de un ordenador con S.O. Windows, los datos de

los diferentes sensores le llegan via Ethernet y serie. Con estos datos y un software

especifico, el programa genera una representacion georreferenciada de la posicion del

barco y crea una serie de telegramas que alimentan a diferentes sistemas e

instrumentos.

Los sensores de entrada son los siguientes:

Select instrument by port

|COM1

COomM2

COM3

COM4

COMSE

COM39
(tcp://f192.168.3.152:4003/
|udp://0.0.0.0:3008/
udp://10.197.124.140:17000/
|udp//10.197.124.140:17300/
udp://10.197.124.141:17001/
|udp://10.197.124.141:4000/
udp://10.197.124.150:17002/
udpe/127.0.0.1:21001/
(udpe/127.0.0.1:5607/
udp://192.168.3.255:15200/
udp://192.168.3.255:15201/
udp://192.168.3.255:5001/
udp://192.168.3.59:2020/

Items: 19 /19

Instrument Name
Achtech GP51
NMEAZ Gyro

POS-F520-Fauces
SVS_Quilla

Remote dynamic objects 1

grav

Paosition (Exp.) to NaviScan DS

EIVA runline control_D5

Paosition (Exp.) to NaviScan WC
Paosition to NaviScan mcpclmd3

Position to NawviScan mcpclps3

Kongsberg HIPAP/APOS
Corredera

HDT SIS

GGA SIS

GPS UDP

Simrad EASDD

Vehicle
Sarmiento de Gamboa

Sarmiento de Gamboa

Sarmiento de Gamboa (

Sarmiento de Gamboa

Sarmiento de Gamboa (
Sarmiento de Gamboa (
Sarmiento de Gamboa (

Sarmiento de Gamboa (

Sarmiento de Gamboa

Sarmiento de Gamboa

Sarmiento de Gamboa (

Sarmiento de Gamboa

Sarmiento de Gamboa (
Sarmiento de Gamboa (
Sarmiento de Gamboa (

Sarmiento de Gamboa (

Sarmiento de Gamboa

Sarmiento de Gamboa

Sarmiento de Gamboa (

| 0K | Cancel

20
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El programa recoge todos los datos de los sensores que le llegan por los diferentes
puertos y los representa en pantalla, sobre un sistema geodésico elegido anteriormente
(UTM 29N, 28N y 27N).

L Date 14/10/202

-10.099
147.700
4949.430
13608.69

e mS EESEREAFSD

Para facilitar la navegacion, en el puente hay un monitor repetidor del navegador,
durante la campafa se ha reenviado alternativamente esta pantalla (Helsmann) o la de

navegacion de sismica.

21
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Los datos se pueden representar en distintos formatos (texto o graficos) sobre ventanas
diferentes. La mas comun es la representaciéon del Helsmann con los datos basicos de
navegacion y seguimiento de lineas, (ver imagen Navipac en descripcion de equipos de

sismica, Fig. 7).

Existe la posibilidad de representar un grid simplificado de la batimetria adquirida con la
sonda multihaz, para facilitar las operaciones de fondeo, arrastre y completar la

cobertura total de batimetria en la zona de interés.

4.3.2.- INCIDENCIAS

Ninguna resefiable.

22
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5.- INFORME TIC
Durante la campafia se han utilizado los recursos de la red informdtica del buque para la adquisicion

y el almacenamiento de datos oceanograficos, el preprocesado de los mismos, la edicion, impresidn
y escaneo de documentos, y la conexidn a Internet.

El sistema informatico del barco cuenta con los siguientes servidores y sistemas:
e FORTINET: Firewall con QoS, DNS, DHCP, VPN, etc.
e PFSENSE: Sistema para gestionar la conexion STARLINK, FreeRadius, Portal Cautivo, etc.
e HOMERO: Servidor PORXMOX de maquinas virtuales, que alberga las siguientes:

e LENGUADO: Servidor OpenCPN que integra fuentes del DGPS, GYRO, AIS, POSMW,
entre otras.

e DORADA: Servidor que aloja la intranet del barco y el visualizador de datos
oceanograficos en tiempo real (RTP).

e COPERNICO: Servidor SADO.
e HERODOTO: Servidor de Aplicaciones Eventos
e ALIDRISI: Sado de Respeto.

e SEPIA: Servidor SADO secundario, utilizado para respaldo y para realizar el envio de datos
oceanograficos a la sede de la UTM en Barcelona.

e NTPO: Servidor de Tiempo 1.
e NTP1: Servidor de Tiempo 2.
e UTM: NAS de uso exclusivo de la UTM.

e DATOS: NAS utilizado para subir y compartir los datos de la campafia en curso, al que tiene
acceso el personal cientifico y técnico.

e TRIPULACION: NAS de uso exclusivo de la tripulacion.

La conexidn de la red local del barco con internet se realiza a través de un enlace de datos via
satélite mediante un terminal VSAT. Dicha conexién permite el acceso permanente desde el buque a
redes que trabajen con protocolos IP como Internet. Por motivos de seguridad y eficiencia, el acceso
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se ha limitado a varios equipos, que disponen de un emplazamiento fijo, una configuracién

controlada y la funcionalidad que precisa dicha conexién.

Debido al limitado ancho de banda de este enlace, y también por motivos de seguridad, la red
interna del barco dispone de un cortafuegos, mediante el cual se controla y regula el flujo de datos
entre la red interna y el exterior. Dicho firewall actia también como servidor DNS y DHCP de la red

local.

El B/O Sarmiento de Gamboa cuenta con un terminal maritimo STARLINK capaz de establecer un

enlace de datos de “banda ancha” con una gran constelacién de satélites de orbita baja (LEO).

Se trata de un sistema en préstamo a modo de pruebas que proporciona una conexién muy buenay
permite alcanzar tasas de transmisién de datos de hasta 300 Mbps de descarga y 100 Mbps de
subida, pero sin ningun tipo de trafico garantizado, ni soporte, etc. Ademas, es una conexién de "uso
medido". Disponemos de 1Tb de datos mensual en total (descarga y subida), motivo por el cual se
establece una cuota diaria equitativa calculada en funcién de la cantidad de trafico restante, dias
restantes y personal a bordo. De tal forma que desde uno o varios equipos en concreto no se pueda
perjudicar a la totalidad de equipos y usuarios del buque. Se debe hacer un uso responsable,
desactivar las actualizaciones y descargas automaticas, etc., y asi se ha transmitido.

A continuacion, se muestra una tabla del consumo total de datos STARLINK durante la campafia.

3 2024-0217 469.59 MiB 9.25 GiB 0.05 9.71 GiB
4 2024-02-16 3.69 GiB 39.87 GiB 0.09 43.56 GIB
5 2024-02-15 269 GiB 24.74 GiB 0.11 27.43 GiB
6 2024-02-14 602.21 MiB 5.04 GiB 0.12 5.63 GiB
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Otra de las caracteristicas de la conexién del buque es que permite enlazar la red de area local con
los recursos de red que la UTM tiene en su centro de Barcelona, mediante una Red Privada Virtual
(VPN). Este enlace, que se establece mediante protocolos de red seguros (IPSec), permite entre otras
cosas lo siguiente:

e Realizar copias de seguridad de los datos en los servidores de la sede central de la UTM.

e Monitorizar en tiempo real desde la sede de Barcelona los parametros de propdsito general de
los sistemas de adquisicién del buque, y acceder a través de Internet desde cualquier lugar a la
visualizacion en tiempo real de un conjunto escogido de dichos parametros.

e Sincronizar las bases de datos de los sistemas de trabajo corporativo y difusidon publica de la
UTM con el segmento embarcado de dichos sistemas (pagina web, sistema de documentacion,

etc.)

e Acceder en remoto a los sistemas informaticos del buque desde la sede de Barcelona, lo que
permite la tele-asistencia en caso de averia, problema o configuracién de los equipos
embarcados criticos.
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El barco dispone de una intranet, a través de la cual se ofrecen diversos servicios, como son:
e Informacién general del Buque.
e Visualizacion de datos de navegacidn, estacién meteoroldgica, y termosalinémetro.
e Graficas de adquisicidn en tiempo real (RDV).

e Herramientas de extraccidén de datos y generacién de mapas de navegacion en PDF y KMZ.
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Ademas de la conexion de datos, el barco dispone de cuatro lineas de voz, que estdn enlazadas con
la centralita de extensiones telefdnicas internas, con salida al exterior a través del terminal VSAT,
distribuyéndose de la siguiente manera:

e 911930 957: llamadas entrantes y salientes desde el camarote del Capitan (extension 213) y el
camarote del Jefe de Maquinas (ext. 211).

e 911930 958: llamadas entrantes y salientes desde la Sala de Informatica y Procesado (ext. 128).
e 911930 959: lamadas entrantes y salientes desde la cabina del Puente (ext. 120).

e 911930 960: lamadas entrantes y salientes desde el camarote de Jefe Técnico (ext. 210) y el
camarote del Jefe Cientifico (ext. 212).

El ndmero de teléfono oficial del buque es el 911 930 958. Cuando se llame a este numero sonara
por primera vez en el Sala de Informatica y Procesado, pero si a los cuatro tonos no se ha descolgado
el teléfono, sonard después a la vez en las demds extensiones. El motivo de enlazar el numero
principal con la Sala de Informatica y Procesado es el de mantener libre lo maximo posible las
extensiones del Puente y la del Capitan, pues se usan como medio de comunicacidn entre el Puente y
M4dquinas y las demas partes estratégicas del buque.

El barco dispone de cobertura Wifi en todos los camarotes, laboratorios y en distintos espacios de
uso comun, y de tomas de red en diversos puntos estratégicos del mismo y en todos los camarotes,
de forma que los equipos portatiles del personal abordo puedan conectarse a la red interna del
buque desde todos los posibles espacios de trabajo.

Para la impresion y escaneado de documentos se dispone de los siguientes equipos:

e Impresora Multifuncion HP Color Laserlet Pro MFP MA475dw, ubicada en la Sala de
Informatica y Procesado.

e Plotter HP DesignlJet 500 Plus, ubicado en la Sala de Informatica y Procesado.

e Impresora Multifuncion HP Color LaserJet Pro MFP M476dn, ubicada en la Oficina del Puente.
e Impresora Samsung Xpress SL-M2070/SEE, ubicada en la Oficina del Puente.

e Impresora HP Laserlet 1018, ubicada en la Sala de Control de Maquinas.

e Impresora Multifuncion HP Color Officelet Pro 8710, ubicada en el Camarote del Capitan.

Los datos adquiridos por el Sistema de Adquisicion de Datos Oceanograficos se almacenan en el
recurso de red compartido \\sado

Los datos adquiridos por los instrumentos oceanograficos se almacenan en el recurso de red compartido
\\Instrumentos\\ECOBIOGEO

El espacio colaborativo para uso comun por parte del personal cientifico a bordo se ubica en el
recurso de red compartido \\Cientificos\\ECOBIOGEOQO
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Al finalizar la campafia, se realizan dos copias de los datos ubicados en \\Instrumentos\\ECOBIOGEO,

aquellos ubicados en \\Cientificos\\ECOBIOGEO que el Investigador Principal y colaboradores

consideran oportunos, y los datos de \\sado correspondientes al intervalo de fechas en el que se ha
realizado la campafia. Una de estas copias es entregada al Investigador Principal, mientras que la otra
copia es entregada al Departamento de Datos de la UTM.

Posteriormente, y antes del inicio de la siguiente camparia, TODOS los datos ubicados en \\Instrumentos

y
\\Cientificos son borrados.

Antes del inicio de la campafia se comprueba que el Sistema de Adquisicién de Datos Oceanograficos
y las comunicaciones funcionen correctamente. Se revisan las comunicaciones a través de la red
local, VSAT y 4G, y se comprueba que tanto el servidor SADO principal como el de backup y reenvios
se encuentren operativos.

Al inicio de la campania, se imparte una charla al personal cientifico embarcado en la que se explican
los recursos TIC que se ponen a su disposicién y sobre como deben introducir los metadatos de los
equipos lanzados al agua durante la campafia. En esta charla se informa, entre otras cosas, del ancho
de banda de la conexién a internet del barco y las limitaciones que esto conlleva, y se indica cémo
acceder a internet en sus dispositivos mediante usuario y contrasefia que establecen ellos. Se insiste
en la responsabilidad individual de cada usuario a la hora de utilizar la conexidn a internet para el uso
de su capacidad de trafico diario, se ayuda y se da soporte diario para configurar sus dispositivos de
la manera que consuman menos. Ademads, se imparte una charla de ciberseguridad, en la que se
explica como usar de forma segura los recursos TIC que se ponen a disposicion.

Se informa de las carpetas compartidas que se ponen a disposicién y se presta ayuda para conectarse
a estas. También se informa de la disponibilidad de los equipos de usuario e impresora de la sala TIC,
y se configura dicha impresora en los equipos del personal cientifico que lo solicita.

Se ofrece al Investigador Principal y Jefe Técnico una IP con menor restriccion de ancho de banda en
el firewall para que, cuando lo necesite, pueda acceder a paginas web o al correo. Ademas, cuando el
personal cientifico lo necesita por cuestiones de trabajo, se ofrece también la posibilidad de eliminar
de forma temporal determinadas restricciones en el firewall para determinadas IPs, como las que
impiden subir o descargar archivos de la nube.

Durante la campafia, se comprueba y vigila diariamente que tanto el Sistema de Adquisicion de
Datos Oceanograficos como las comunicaciones del barco se encuentren operativos y funcionen
correctamente.

Ademas, se atiende e intenta resolver todas las incidencias que van surgiendo y se presta ayuda al
personal cientifico, técnico y tripulacidn que lo solicita.
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Al finalizar la campafia, se entrega al Investigador Principal un disco duro con una copia de todos los
datos recopilados tanto por el Sistema de Adquisicion de Datos Oceanograficos como por los
distintos instrumentos utilizados durante la campafia. Ademas, se entrega también una copia de los
archivos de

metadatos, generados a través de la aplicacion WebForestAdmin, y un archivo csv con la lista de
todos los eventos registrados. Una segunda copia de toda esta informacién es realizada en un
segundo disco duro externo, para ser entregado al departamento de Datos de la Unidad de
Tecnologia Marina.

El Investigador Principal pide que se le haga una segunda copia, en este caso en un disco duro que
aporta él.

- El dia 14 de enero se comprueba que el equipo POSMV no estd enviando los datos de posicidon a
través de la red, resulta ser que se habia desconectado de la corriente el SWITCH al que va
conectado.

- El segundo oficial comenta que no funciona la cdamara de la via himeda. La cdmara esta dando
giros en todo momento pero no emite sefial alguna.

- Varios usuarios reportan problemas a la hora de conectar memorias USB en los HUBs de los PCs de
Usuario de la sala de informatica. Parece ser que algunos dispositivos se conectan perfectamente y
otros no son reconocidos por el ordenador, en cambio si conectan el USB directamente al ordenador
no tienen ningun problema.

e La aplicacion web RTP falla de vez en cuando.

Esta aplicacidn, alojada en el servidor Dorada, permite visualizar los datos de posicidon, meteorologia
y termosalinidad del agua en tiempo real. El fallo que se produce en ocasiones consiste en que uno
de estos tres conjuntos de datos deja de actualizarse, pasando de color verde a color rojo. Ocurre
indistintamente con los tres conjuntos de datos, en los de meteorologia y termosalinidad del agua a
veces pasan 15 minutos sin actualizarse. Este cambio indica supuestamente que la aplicacién ha
dejado de recibir ese conjunto de datos. Sin embargo, si se revisa la base de datos continua del
servidor SADO, se comprueba que la BBDD sigue actualizandose.

e lLas aplicaciones que permiten generar ficheros de eventos y navegacion no
funcionan correctamente.
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En la pestaia Datos de la Intranet la funcionalidad de generar ficheros con diferentes grupos de
informacidn: eventos y navegacion, meteo, termosal... no funciona correctamente. No genera todos
los eventos comprendidos entre las fechas marcadas.

e La integrada del SADO no ofrece un intervalo constante a la hora de cruzar los
datos.

Este servicio, operativo en el servidor SADO de backup y reenvios, permite cruzar los datos de
posicién, meteorologia y termosalinidad del Sistema de Adquisicion de Datos Oceanograficos e
integrarlos en un mismo fichero csv, en un intervalo constante de 1 minuto. Sin embargo, cada varios
minutos se produce un salto de un segundo adicional. Los responsables del equipo cientifico de
monitorizar los datos del continuo informan que necesitan un intervalo constante.

e Durante esta campafia no se ha dispuesto en ningiin momento de servicio a
través de la antena V240.
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