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19 

19.5 
20 

20.5 
21 

21.5 
22 

22.5 
23 

23.5 
24 

24.5 
25 

25.5 
26 

26.5 
27 

27.5 
28 
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29 
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0 
0.99999 
0.99998 
0.99997 
0.99995 
0.99993 
0.9999 
0.99988 
0.99985 
0.99981 
0.99977 
0.99973 
0.99968 
0.99963 
0.99958 
0.99953 
0.99947 
0.99941 
0.99934 
0.99927 
0.9992 
0.99913 
0.99905 
0.99897 
0.99889 
0.9988 
0.99871 
0.99862 
0.99853 
0.99843 
0.99833 
0.99823 
0.99813 
0.99802 
0.99791 
0.9978 
0.99768 
0.99757 
0.99745 
0.99733 
0.9972 
0.99707 
0.99694 
0.99681 
0.99668 
0.99654 
0.9964 
0.99626 
0.99612 0
0.99598 
0.99583 0
0.99568 0
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5 
1.00398 
1.00396 
1.00394 
1.003915 
1.00389 
1.003855 
1.00382 
1.003785 
1.00374 
1.003695 
1.003645 
1.003595 
1.003535 
1.00348 
1.00342 
1.003355 
1.00329 
1.003215 
1.00314 
1.003065 
1.00299 
1.002905 
1.00282 
1.002735 
1.00264 
1.002545 
1.00245 
1.002355 
1.002255 
1.00215 
1.002045 
1.001935 
1.001825 
1.00171 
1.001595 
1.001475 
1.001355 
1.00123 
1.001105 
1.000975 
1.000845 
1.00071 
1.000575 
1.00044 
1.0003 

1.000155 
1.00001 
0.999865 
0.99972 
0.999565 
0.999415 
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weight blocks 

Water Specific

10 
1.00797 1.
1.00794 1.
1.00791 1.
1.00788 1.
1.00785 1.
1.00781 1.
1.00776 1.
1.00772 1.
1.00767 1.
1.00762 1.
1.00756 1.
1.00751 1.
1.00744 1.
1.00738 1.
1.00731 1.
1.00724 1
1.00717 1.
1.00709 1.
1.00701 1.
1.00693 1.
1.00685 1.
1.00676 1.
1.00667 1.
1.00658 1.
1.00648 1.
1.00638 1.
1.00628 1.
1.00618 1.
1.00608 1.
1.00597 1.
1.00586 1.
1.00574 1.
1.00563 1.
1.00551 1.
1.00539 1.
1.00527 1.
1.00514 1
1.00501 1.
1.00488 1.
1.00475 1
1.00462 1.
1.00448 1.
1.00434 1.
1.0042 1.

1.00406 1.
1.00391 1.
1.00376 1.
1.00361 1.
1.00346 1.
1.0033 1.

1.00315 1.
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15 2
01192 1.01
01189 1.01
01185 1.01
01181 1.01
01177 1.01
01173 1.01
01167 1.01
01162 1.01
01157 1.01
01151 1.01
01145 1.01
01139 1.01
01131 1.01
01125 1.0
01117 1.01
.0111 1.01
01102 1.01
01094 1.01
01084 1.01
01076 1.01
01068 1.0
01058 1.0
01049 1.0
01039 1.0
01029 1.01
01018 1.01
01008 1.01
00998 1.01
00987 1.01
00976 1.01
00964 1.01
00952 1.0
00941 1.01
00928 1.01
00916 1.01
00903 1.01
.0089 1.01
00876 1.01
00863 1.01
.0085 1.01
00837 1.0
00822 1.01
00808 1.01
00794 1.01
00779 1.01
00764 1.01
00748 1.01
00733 1.01
00718 1.01
00702 1.01
00687 1.01
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Water Temper
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20 25
1586 1.019
1582 1.019
1578 1.019
1573 1.019
1568 1.019
1563 1.019
1557 1.019
1551 1.019
1545 1.019
1539 1.019
1532 1.019
1525 1.019
1518 1.019
0151 1.018
1502 1.018
1494 1.018
1486 1.018
1477 1.018
1468 1.018
1459 1.018
0145 1.018
0144 1.018
0143 1.018
0142 1.018
1409 1.017
1399 1.017
1388 1.017
1377 1.017
1365 1.017
1354 1.017
1342 1.017
0133 1.017
1317 1.016
1305 1.016
1292 1.016
1279 1.016
1265 1.016
1252 1.016
1238 1.016
1224 1.015
0121 1.015
1196 1.015
1181 1.015
1166 1.015
1151 1.015
1136 1.015
1121 1.014
1105 1.014
1089 1.014
1073 1.014
1057 1.014
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compensar  l
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linity  in Table 1
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kg). Divide  the 
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 30 
981 1.02374
977 1.02369
971 1.02363
966 1.02357
961 1.92351
954 1.02345
948 1.02338
941 1.02331
935 1.02324
928 1.02316
92 1.02308

913 1.023 
905 1.02291
897 1.02283
888 1.02274
88 1.02265

871 1.02255
862 1.02246
852 1.02236
843 1.02225
833 1.02215
823 1.02204
812 1.02194
802 1.02182
79 1.02171
78 1.0216

768 1.02148
757 1.02136
744 1.02123
733 1.02111
72 1.02098

708 1.02085
695 1.02072
683 1.02059
669 1.02045
656 1.02032
641 1.02018
628 1.02004
614 1.01989
599 1.01975
585 1.0196
571 1.01945
556 1.0193
54 1.01914

525 1.01899
51 1.01883

495 1.01867
478 1.01851
462 1.01834
446 1.01818
43 1.01801
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35 
4 1.0277 
9 1.02765 
3 1.02758 
7 1.02751 
1 1.02745 
5 1.02738 
8 1.02731 
1 1.02723 
4 1.02716 
6 1.02707 
8 1.02699 

1.0269 
1 1.0268 
3 1.02672 
4 1.02662 
5 1.02653 
5 1.02642 
6 1.02633 
6 1.02622 
5 1.0261 
5 1.026 
4 1.02588 
4 1.02578 
2 1.02566 
1 1.02555 
6 1.02543 
8 1.02531 
6 1.02518 
3 1.02505 
1 1.02493 
8 1.02479 
5 1.02465 
2 1.02452 
9 1.02439 
5 1.02424 
2 1.02411 
8 1.02397 
4 1.02383 
9 1.02367 
5 1.02353 
6 1.02338 
5 1.02323 
3 1.02307 
4 1.02291 
9 1.02276 
3 1.02259 
7 1.02243 
1 1.02227 
4 1.0221 
8 1.02194 
1 1.02176 
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40 
1.03165 
1.0316 

1.03152 
1.03145 
1.03139 
1.03131 
1.03123 
1.03115 
1.03107 
1.03098 
1.03089 
1.03079 
1.03068 
1.0306 
1.0305 
1.0304 

1.03029 
1.03019 
1.03008 
1.02995 
1.02985 
1.02972 
1.02962 
1.02949 
1.02938 
1.02926 
1.02913 
1.029 

1.02886 
1.02874 
1.02859 
1.02845 
1.02832 
1.02819 
1.02803 
1.0279 

1.02776 
1.02761 
1.02745 
1.02731 
1.02715 
1.027 

1.02684 
1.02667 
1.02652 
1.02635 
1.02619 
1.02602 
1.02585 
1.02569 
1.02551 
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despliegue

Depth (m

10.24 
15.01 
20.47 
25.24 
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Depth 
( m ) 
20 

 
New buo

	

 

SSAS bal

Te
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Existin

 Weight bloc

ME TÉC
FRAME‐II.	Juli

T

⁰C 
1 018 

5 0.989 
6 1.107 
7 1.225 
8 1.344 
9 1.462 

10 1.58 
11 1.699 
12 1.817 
13 1.935 
14 2.053 
15 2.172 
16 2.29 
17 2.408 
18 2.527 
19 2.645 
20 2.763 
21 2.881 
22 3 
23 3.118 
24 3.236 
25 3.355 
26 3.473 
27 3.591 
28 3.709 
29 3.828 
30 3.946 

T

s  de  temper

e se han obt

XBT "in s

m) Temp

Prospect 

Temperature 
( ⁰C ) 
18.5 

oyancy – Existin

-

llasting by SER
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cks in water (kg

0.92 
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Table 2. Buoya

1 019 1.02 
1.401 1.814 
1.52 1.933 
1.638 2.051 
1.757 2.17 
1.875 2.288 
1.993 2.407 
2.112 2.525 
2.23 2.644 
2.349 2.762 
2.467 2.881 
2.585 2.999 
2.704 3.118 
2.822 3.236 
2.941 3.355 
3.059 3.473 
3.177 3.592 
3.296 3.71 
3.414 3.829 
3.533 3.947 
3.651 4.066 
3.769 4.184 
3.888 4.303 
4.006 4.421 
4.125 4.54 
4.243 4.658 
4.361 4.777 

Table 7-6 on Pag

ratura  y  sali

enido a part

situ" Data mea

perature ⁰C 

18.74 
18.62 
18.52 
17.24 

 
Salinity ( ppt 

Mackenzie 198
36.37 

ng buoyancy = w

0.414 

 

RCEL® 

19
1.01

kg)2 3.05

g)5 Weights to

 

ancy (in kg) vs

1 021 1 022
2.227 2.639 
2.345 2.758 
2.464 2.877 
2.582 2.995 
2.701 3.114 
2.82 3.233 
2.938 3.352 
3.057 3.47 
3.176 3.589 
3.294 3.708 
3.413 3.827 
3.532 3.945 
3.65 4.064 
3.769 4.183 
3.887 4.302 
4.006 4.42 
4.125 4.539 
4.243 4.658 
4.362 4.777 
4.481 4.895 
4.599 5.014 
4.718 5.133 
4.836 5.252 
4.955 5.37 
5.074 5.489 
5.192 5.608 
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Salinity
Chen & M

36

weight to add4 

9 
18 
59 

o add on each S

-0.414 

 

 

s. Temperatur
SPECIFIC GR
1 023 1 024
3.052 3.464 
3.171 3.583 
3.289 3.702 
3.408 3.821 
3.527 3.94 
3.646 4.059 
3.765 4.178 
3.884 4.297 
4.003 4.416 
4.121 4.535 
4.24 4.654 
4.359 4.773 
4.478 4.892 
4.597 5.011 
4.716 5.13 
4.835 5.249 
4.954 5.368 
5.072 5.487 
5.191 5.606 
5.31 5.725 
5 429 5.844 
5 548 5.963 
5.667 6.082 
5.786 5.201 
5.904 6.32 
6.023 6.439 

TINEL® streame

masa  de  a

os registrado

Sea Water C

elocity (m/s) 

12.44 
12.19 
11.97 
08.26 

lidad  del  st
da para el pr

y ( PSU ) 
Millero 1977 
6.26 

 ≈ 0 Weigh
add*3

SSAS**
≈ 0 W

re (in ºC) and S
RAVITY 

1 025 1 026
3.877 4.289 
3.996 4.409 
4.115 4.528 
4.234 4.647 
4.353 4.766 
4.472 4.885 
4.591 5.005 
4.711 5.124 
4.83 5.243 
4.949 5.362 
5.068 5.482 
5.187 5.601 
5.306 5.72 
5.425 5.839 
5.544 5.958 
5.663 6.078 
5.782 6.197 
5.901 6.316 
6.021 6.435 
6.14 6.554 
6.259 6.674 
6.378 6.793 
6.497 6.912 
6.616 7.031 
6.735 7.15 
6.854 7.27 

er manufacturer 

gua  en  zona

os por los XB

Conditions 

Salinity
Mackenzi

37.6
37.5
36.3
35.2

treamer  SEN
royecto en e

Specific 
Gravity1 

N

1.02518 

hts  to 
3.1 

Weights  to add*

	

Specific Gravit

1 027 1 028 
4.702 5.115 
4.821 5.234 
4.941 5.353 
5.06 5.473 
5.179 5.592 
5.299 5.712 
5.418 5.831 
5.537 5.951 
5.657 6.07 
5.776 6.19 
5.895 6.309 
6.015 6.428 
6.134 6.548 
6.253 6.667 
6.373 6.787 
6.492 6.906 
6.611 7.026 
6.731 7.145 
6.85 7.265 
6.969 7.384 
7.089 7.503 
7.208 7.623 
7.327 7.742 
7.446 7.862 
7.566 7.981 
7.685 8.101 
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1 029 1.03 
5.527 5.94 
5.647 6.059 
5.766 6.179 
5.886 6.299 
6.005 6.418 
6.125 6.538 
6.244 6.658 
6.364 6.777 
6.484 6.897 
6.603 7.017 
6.723 7.136 
6.842 7.256 
6.962 7.376 
7.081 7.495 
7.201 7.615 
7.32 7.735 
7.44 7.854 
7.56 7.974 
7.679 8.094 
7.799 8.213 
7.918 8.333 
8.038 8.453 
8.157 8.573 
8.277 8.692 
8.397 8.812 
8.516 8.932 
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motor overload. Aunque hemos pod

Streamer dspleg

Iniciamos soft s

Terminamos soft

urante la recogida de la boya se rom

del dia para hacer inspeccion visual 

mero 10, tiene anillos bloqueados. He

REMA

SO

Paramos de disparar po

reiniciar la linea hay un problema co

Error en el streamer se que

or incidencia en uno de los compreso

emoa  agrabar con el streamer en el 

Se vuelve a colgar el si

Se reinicia la 

Disparamos a maxima potencia

Mismatch en S

Disparo perdido

EO

SOL File

EOL File

SOL File

Se reinicia en el sistema d

vuelve a adquirir en el  2260 / hay qu

Paramos po

Volvemos a disparar, empezando co

Full po

EOL File

SOL File

lgado de los canones autofire en el f

Volvemos a

Bird  11 a 37 m, Streamer OFF y P

Volvemos a adquirir con el 

Streamer a 15

EOL File

SOL File

EOL File

SOL File

ma de los canyones. Estamos fuera d

mos en bobina de madera de Base a 

‐in danyado y las secciones de stretc

EOL File

ntes , NRTU y nodos Nautilus. 

erden conexion y no es posible recup

ona marroqui del proyecto, con perm

la, baterias. Se cambia transceiver 3

n en el chigre de proa. 

mos streamer

 anillos bloqueados  (en TF bird 10 m

mero 11 (en TF bird 11 marca profun

allos de cortes de telemetria en el st

do.

a girar para liberar el posible enganch

plegar streamer

trabajo.

ido resetearlo, preferimos sustituirl

ado

tar

 star

pio uno de los deflectores radar de 

con streamer en superficie con el ch

emos tenido que desatornillarlos pa

ARKS

OL

r presencia de delfines

on el COM2 del ordenador de los com

da colgado en el shot 2028

ores. Hay un compresor  que no func

shot 2070 con la mitad de la fuente 1

stema de adquisicion

adquisicion

a con las dos ristras de canones

Seal  File 3240

o Seal File 3629

OL

e 1196

e 1427

e 1049

eja de adquirir en el 2209

e mirar los ukooa en la carpeta gene

or delfines

n softstart de nuevo(registrandolo)

ower

e  3823

e  1062

file 1530 (aprox) (volumen de fuente

a disparar 

POWER OFF en Seal.       File 2052

streamer  a 12 m. File 2095

5 m File 2114

e 2448

e 2460

e 2805

e 1050

de linea por palangres asi que no son

Techo: HESE 4726 / HESE 4285 /  SHS 

ch que no se pueden usar al estar toc

e 3124

perarlos, por lo que consultamos a S

misos.

G de la boya de cola.

marca profundidad > 60 m)

ndidad > 50 m)

treamer.

he. Streamer OFF y HV OFF, Nautilus

o para que no de problemas.

la boya)

hase boat. Todo Ok, reanudamos des

ara poder guardarlo.

mpases, deja de enviar datos y se re

ciona y se redeuce fuenta a 1960

1960

eral

e aprox 2700)

n tan criticos estos miss fire

4770

cado el princpal.

SERCEL.

s HV OFF para evitar que implosione

spliegue.

inicia el ordenador.

en hidrofonos.
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DATE

22/07/201

20/07/201

19/07/201

21/07/201

ORME TÉCN
aña	FRAME‐II.	Julio	

UTC TIME LINE

3:10

7:30

9:30

14:20

15:15

15:30

18:42

20:41

21:36

21:52

22:00

3:20

3:26

4:00

4:10

16:30

0:06

0:33

1:23

2:30

3:05

3:15

5:10

5:11

6:43

8:31

10:45

10:55

10:55

11:23

11:23

11:37

11:58

12:01

12:04

12:58

13:02

13:19

14:00

15:12

15:38

15:41

19:56

21:00

2:20

4:03

5:51

18:45

19:15

23:50

1:52

FR_15

18

18

FR_12a

FR_12b

FR_11

18

18

FR_12c

FR_13

FR_14a

NICO   
	2018	 	

SHOT GUNS VOLUME
STREA

DEP

1151

1192

1225

2325

2347

2466

2500

5242

6895

1199

1900

1904

2177

2511

2515

2900

1048

1136

1137 1960

1184

1638

1646

1660

1889

1908

1978 1960

1001

1082

1083

1921

3920

15

15
3920

15

19

3920

3920 10

3920

19

3920

10 

3920

15

 

AMER 

PTH

Shooting 

Interval

Record 

length

14,5 s37,5 mm

m 37,5 m 13,5 s

Co

El bird 3(P22557) vino si

14,5s.m 37,5 m

Recogemo

m

37,5 m 14,5 s

14,5 s

m 37,5 m 14,5 s

m

m

37,5 m

Se depliega con muchas 

Tras constantes comu

S

Se para h

m

 	

Bird 14

Bird num. 12. Viene con boya de p

ompass num. 14 (s/n 10038) viene b

El compas 10056 (nume

n carcasa / compas 10036 (numero 7

Com

os streamer. Por problemas con la h

dificultades los tres kilkometros de 

nicaciones de ayuda del Servicio Tec

Se averia el portico de popa,

Se averia el portico de popa,

Se averia el portico de popa, vuelve 

hidraulica para poder reparar la hidra

cambia

 

	
	

Terminamos 

Desactivamos compass 

Problema

SOL File 11

Stre

Lecturas erroneasdel c

Dispara

OFF array est

Apagamos streamer y H

4 (s/n N70095) con carcasa nueva, vie

alangre. Solo boya y boyarines. Se ca

ien, NO suelto. Se cambia por preca

ero 6) VENIA CON LA BARRA SUELTA 

)  reventado por la maneta / compas

Compass 10058 (num. 10) con m

mpass 10033 (numero 12) tornillos ab

idraulica se recogen primero las dos

streamer de popa, con fallos de tele

cnico de SERCEL podemos sustituir to

 vuelve a fallar toda la hidraulica. Se

 vuelve a fallar toda la hidraulica. Se

a fallar toda la hidraulica. Se pone e

aulica, se sustituira solenoide para p

Desplegamos streame

amos TAPU 850 por 1004. Parecia tene

Streamer despleg

Iniciamos soft s

Streamer a bor

REMA

de desplegar streamer. Solo conseg

Iniciamos

SOL 1151. Empezamos con los bir

Bajamos los birds a 15. El compas 9 p

Bajamos los

Fallo streamer. Boxes not respondin

File numb

Se cuelga Big shot, reiniciamos fue

9. S/N 10019. Datos no validos, debe

Miss m

EOL File

as con el bird 12. Mensaje de water in

199 / El barco se equivoca a tomar la 

Streame

eamer a 10 m por seguridad, bird 3 h

compass num. 14 s/n 10038. Se lee, s

EOL File

SOL FR_12b Fi le  1900. EOL por enganche  

SOL continumos linea FR_12b. Gap

EOL File

SOL FR_12c 

EOL File

El sistema deja de disparar pr

SOL File

amos solo con el array de babor para

Array de estribo

Full po

EO

SO

Se acelera el barco, bajamos l

TF out of 

File 1899 Co

EOL File

ribor durante el giro , debido a que 

SOL File

El streamer se queda pillado, satura

HV del Seal y lo volvemos a poner, re

EOL File

Bird num. 12 (P20976) con bo

ene sin quilla.

ambia electronica. Se saca P20976 y 

ucion para proximo despliegue por s

POR UNO DE LOS LADOS y roto de lo

s 10019  (numero 9) viene suleto de u

osqueton doblado.

brazaderas desatornillados

s ristras de canones.El bird 13 tiene p

emetria, sustituyendo birds y numer

odos los nodos danyados y desplega

e pone en peligro los equipos, opera

e pone en peligro los equipos, opera

n peligro los equipos, operativa y pe

poder operar con mando manual. SO

er de 3 Km

er algo de agua en la conexión

gado

tar

do

ARKS

uimos que coja el HV del Nautilus el

 soft star

rds a 10m mientras acaba el giro

parece que podria haberse soltado

s birds a 19

ng. Se resetea y continuamos linea.

ber 2326

ente de estribor, ajustamos delays

e de haberse descolgado de un colla

match 

e 6867

ntrision. No responde a los comando

linea se la pasa de largo y vuelve a r

r a 18 m

ha llegado a 25metros de profundida

seguramente un collar se haya desco

e 1899

del  hidrofono del  PAM en el  s treamer.

p de 103 shots. File number 2070.

e 2402

Fi le  2403.

e 2788

rque estamos fuera de linea

e 1048

a poner aceite en e el compresor File

or OFF File 1137

ower

OL

OL

a ventana de registro a 13,5 s

memory

ontinumos 

e 1969

el streamer esta empujando el array

e 1001

ado(todo en rojo en el seismonitor)

eanudamos la grabacion(el shot de n

e 1907

oyas de pesca enganchadas.

se inserta s/n 923105.

s/n 10040.

os tornillos

una abrazadera, es el que daba dato

problemas para subir de los 10m.

rosas paradas de hidraulica del porti

ar todo el streamer del chigre de pop

ativa y personal.

ativa y personal.

ersonal. Por tercera vez.

OLUCION PROVISIONAL habitual.

l primer bird

ar solo o por enganche.

os el bird

etomarla.

ad.

olgado por enganche.

e 1136

y de estribor

navegacion es el  1092)

s erroneos.

ico de popa.

pa (3 km)
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DATE

27/07/201

30/07/201

29/07/201

23/07/201

24/07/201

25/07/201

26/07/201

28/07/201

ORME TÉCN
aña	FRAME‐II.	Julio	

UTC TIME LINE

2:19

2:34

2:42

4:14

9:30

9:32

12:28

12:30

13:00

17:00

18:12

18:52

19:28

23:14

2:56

17:26

19:36

0:00

4:28

4:28

8:01

3:27

3:39

8:37

9:23

9:29

11:45

18 10:05

0:55

1:28

1:57

5:48

6:32

8:01

8:53

23:32

2:30

4:29

5:34

8:10

18 13:00

18

18

FR_16a

FR_17

FR_17b

FR_16b

FR_17c

FR_18

18

18

18

18

FR_19

TR

NICO   
	2018	 	

	

SHOT GUNS VOLUME
STREA

DEP

801 3920

828 1960

1147 3920

2270 3920 19 

2276 3920 19 

2911 3920 19 

1900 3920

2690 1960

3439

6334

6820

6821

8692

8696 3920

9509 3920

13846 1960

13892 3920

14968 1960

15139 1960

1008 1960

1475 3920

6401 3920

9720 1960

9826 1960

1051

1860

1110 1580

1434 3390

1629 3390

4869 3390

19 

19

3920

3920

19 

19 

19 

19 

1960 11 

 

AMER 

PTH

Shooting 

Interval

Record 

length

m 37,5 m 14,5 s

m 37,5 m 14,5 s

m 37,5 m 14,5 s

SO

m

m 37,5 m 14,5s.

37,5 m 14,5 s

m 37,5 m 14,5 s

m 37,5 m 14,5 s

m 37,5 m

m 37,5 m 14,5 s

14,5 s

m 37,5 m 14,5 s

 	

OL File 6810 hemos perdido los shots 

Compass 

Tras actualizar el firmw

Se prueba a darle a la seta de em

Hay leakage en las dos 

3 k

Pro

Se recoge ar

 

6819 y 6820 / cuando una linea term

Se apag

12 s/n 10033 descalibrado. Se resete

Según recogemo

are del bird numero 4, finalizando e

Hacemos strea

mergencia y perdemos tb el HV de los

lineas HV del seal. Tanto probando e

km del chigre de proa abordo. Conec

bamos el chigre de proa. Si sólo deja

Fin soft star

terminamos de desplegar lo

Iniciamos soft s

Fin soft star)el barco da varios giros

rray de babor para reparar cañon de 3

Desplegamos 3 km ch

REMA

SOL File 801. Solo 3km. Se queda

OFF arra

Full po

EO

SO

EO

SOL File

Apagamos array est

Full po

Hay que reset

EO

mina y empieza la siguiente el progra

transit y hay que mo

EOL File

SOL  Fil

Hydra failure as no G

Startbard string OFF for comp

Full power 

a ristra de estribor para subir array y

EOL File

SOL File

Full power

ea y vuelve a funcionar correctament

En el shot 9720 apagamos ristra b

EOL File

SOL File

EOL File

SOL File 1110 Cañon 2 de estribor 

Full power (except gun 2 o

Off cañon 6 de ba

EOL File

Giramos para poner proa a la

s vamos actualizando firmware de lo

l identify nodes oimos la alarma de 

amer off y power off y reseteamos la

s Nautilus. Tras resetear la seta y dar

en local como en remoto. Seguimos 

Seguimos recuperando streamer 

ctamos cable de cubierta al chigre de

Viramos rum

Streamer

as la H2 aguanta 5minutos pero sigue

os 3Km de proa

tar

s para encarar la linea=

380 cuin con problema en el sensor

igre proa

ARKS

a colgado la sqcpro. Reiniciamos

y babor

ower

OL

OL

OL

e 1900

ribor, fuga de aire.

ower

ear streamer

OL 

ama no lo hace automaticamente au

dificarlo a shooting

e 8681

e 8682

GPS synch. File 9489

pressor maintenance works.

File 13859

y reparar cluster de la posicion 1. File

e 15106

e 1008

r File 1475

te. A revisar/depurar en el procesad

babor para recogerla,(segd9715)

e 9821

e 1051

e 1860

apagado porque no tiene sensor

f startport side 380 cu.in.)

abor de 150 cuin

e  4868

a mar para recoger cañones

os birds de uno en unos con el coma

leakage en el SEAL, desaparece el st

a alarma. El HV de los Nautilus perm

rle a identify nodes vemos que el HV

viendo las profundidades de los bir

y ya no actualizamos más nodos.

e popa y no da leakage. Presumiblem

mbo Cadiz.

r a bordo

e dando leakage. Cuando dejas la H1

nque las dos lineas esten juntas por

e 14935

do de los datos de navegación post‐c

ndo "firmnode"

tremaer de la ventana "streamer", a

anece en on .

V de los Nautilus se recupera. En el s

rds y no aparece ningun fallo de tele

mente el problema está en el HAU (?

1 parece que aguanta y deja hacer te

r el ultimo y primer shot. Se queda e

campaña.

pareciendo solo DCXU

streamer sigue habiendo lekage

metria en los Nautilus

?)

est.
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Anexo
 

 

Date

09‐10/07/

10‐11/07/

11/07/2

11/07/2

11/07/2

12/07/2

12/07/2

15/07/2

15‐16/07/

16/07/2

16/07/2

16/07/2

19‐20‐21/0

21/07/2

21/07/2

21/07/2

21/07/2

23/07/2

23/07/2

23‐24/07/

24‐25/07/

25‐26/07/

26‐27‐28/0

28/07/2

28/07/2

25/07/2

14‐15/07/

21/07/2

15/07/2

21/07/2

ORME TÉCN
aña	FRAME‐II.	Julio	

o VI.  QC Nav and 

e Line Sequence

/2018 FR_001.1 1

/2018 FR_02.1 2

2018 FR_03.1 3

2018 FR_04.1 No válida

2018 FR_04.5 4

2018 FR_04.6 5

2018 FR_04.8 6

7

8

2018 FR_05.1 9

10

11

12

/2018 13

2018 14

2018 FR_07b.1 15

2018 FR_08.1 16

07/2018 FR_11.1 17

2018 FR_12a.1 18

19

20

2018 FR_12c.1 21

2018 FR_13.1 22

23

24

25

26

2018 FR_15.1 27

2018 FR_16a.1 28

2018 FR_16b.1 29

/2018 FR_17.1 30

/2018 FR_17b.1 31

32

33

/2018 34

07/2018 FR_18 35

2018 TR 36

37

38
2018

2018

/2018

FR_12b.12018

FR_06.12018

FR_07a.1

FR_03a.1

FR_17c.1

FR_19

2018 FR_14.1

NICO   
	2018	 	

Seismic Files  

e Start Time NAV First Shoot

11:30 5911

13:53 1280

1:06 1150

a

16:13 1891

0:39 2131

10:58 2540

17:11 1000

20:12 1640

7:53 1196

9:10 1048

15:03 2259

18:01 2861

23:12 1059

4:10 2092

6:00 2457

7:56 1049

21:39 1152

1:22 1196

5:14 1903

6:43 2176

8:33 2514

10:54 1047

11:56 1628

11:59 1643

12:02 1657

13:01 1904

15:11 1000

3:31 1000

9:31 2273

19:28 1899

19:36 6821

4:27 8695

8:00 9508

9:41 9894

9:28 1006

1:57 1050

6:31 1107

6:47 1166

 

t Start Segd  End Time NAV

5912 9:52

1280 0:06

1150 10:14

1 19:26

2131 3:32

2540 20:04

19:41

7:02

1196 8:55

14:48

17:54

22:54

3:58

5:59

2460 7:43

1050 18:39

1150 0:06

1191 5:13

6:07

8:32

2403 10:45

1048 11:50

11:58

12:02

12:58

13:18

1000 19:55

800 9:31

2270 12:28

1899 19:35

6810 4:26

7:55

9:38

9:24

1008 1:28

1051 5:47

6:47

23:32

1900

1049

1062

1000

8682

1110

1630

 	

V Last Shoot Final Segd Vol

1001 1002 39
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Se pierden lo

Mised Shots

shot 3483

2063, 3240, 3629
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1786
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os segd del 2052 al 2095, ya que 
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Se cuelga el sist. De a

Se cuelga el sist. De adquis

Se para por pr

Se graba desde

Nos apartamos de la line
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Gap de 103 entre e
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So
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r enganche con el PAM

el shot y el segd number

responde al segd 2403

otro archivo las posiciones de lo

rte se apaga array babor.Solo 3k

olo 3km
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ristra(del 2030‐2070 aprox)
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